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DISCIPLINA: Mecéanica Vetorial Aplicada a Engenharia Mecanica

Vigéncia: a partir de 2017/1 Periodo letivo: 2° ano

Carga horéria total: 90h Cédigo: PF.EM.015

Ementa: Estudo de Vetores. Andlise dos Fundamentos de mecanica
newtoniana. Estudo de forgas aplicadas a corpos pontuais e extensos. Estudo
de Equilibrio de corpos pontuais e extensos. Analise de estruturas. Aplicacdo
de Forcas internas em elementos estruturais. Estudo de forgas distribuidas em
COrpos extensos.

Conteudos

UNIDADE | — Revisdo de Vetores e Forca
1.1 Escalares e vetores
1.2 OperagOes com vetores
1.3 Vetor posicao
1.4 Vetor forca ao longo de uma reta

UNIDADE Il — Equilibrio do Ponto Material
2.1 Condigbes de equilibrio bidimensional de uma particula
2.2 Cabos e polias
2.3 Condiges de equilibrio tridimensional de uma particula

UNIDADE Ill — Sistemas de Forcas
3.1 Momento de forca e principio da transmissibilidade
3.2 Binarios
3.3 Carregamento distribuido simples

UNIDADE IV — Equilibrio do Corpo Rigido
4.1 Equilibrio em duas dimensdes
4.2 Equilibrio em trés dimensdes

UNIDADE V — Analise Estrutural
5.1 Trelicas simples
5.2 Método dos n6s e membros de forca zero
5.3 Trelicas espaciais
5.4 Estruturas e maquinas

UNIDADE VI — Forgas Internas
6.1 Forgas normais e cisalhantes e convencgdes de sinais
6.2 Equacdes e diagramas de esfor¢o cortante e momentos fletores
6.3 Cabos

UNIDADE VII — Atrito
7.1 Atrito seco
7.2 Forgas de atrito em parafusos, correias e mancais
7.3 Resisténcia ao rolamento

UNIDADE VIl — Centro de Gravidade e Centroides
8.1 Centros de gravidade, massa e volume
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8.2 Centroides de area

8.3 Corpos compostos

8.4 Teorema de Pappus e Guldinus

8.5 Forca resultante de um carregamento distribuido geral

UNIDADE VIX — Momentos de Inércia
9.1 Momento de inércia de areas simples e compostas. Raios de
giracéo
9.2 Produto de inércia de &rea
9.3 Circulo de Mohr
9.4 Momentos de inércia de massa
9.5 Teoremas dos eixos paralelos

UNIDADE X — Trabalhos Virtuais
10.1 Trabalho de uma forca
10.2 Principio do trabalho virtual
10.3 Forcgas conservativas
10.4 Energia potencial
10.5 Equilibrio

UNIDADE Xl — Cinemética da Particula
11.1 Cinematica retilinea com velocidade e com aceleracéo
constantes
11.2 Movimento curvilineo geral
11.3 Movimento de projéteis
11.4 Movimento relativo

UNIDADE Xl — Forca e Aceleragao
12.1 Leis de Newton
12.2 Equacdes do movimento em coordenadas retangulares e
curvilineas
12.3 Forca central

UNIDADE Xlll — Trabalho e Energia
13.1 Trabalho de for¢cas constantes e variaveis
13.2 Principio do trabalho e energia
13.3 Poténcia
13.4 Forcas conservativas e conservacao de energia

UNIDADE XIV — Momento Linear
14.1 Impulso e momento linear
14.2 Conservacdo do momento linear total
14.3 Colisbes
14.4 Impulso e momento angular

UNIDADE XV — Cinematica dos Corpos Rigidos
15.1 Translacao de um corpo rigido
15.2 Rotag&o de um corpo rigido

UNIDADE XVI - Dinamica dos Corpos Rigidos
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16.1 Momento de inércia de massa e teorema dos eixos paralelos
16.2 Equacdes do movimento plano para translacao e rotacao
16.3 Equacgdes do movimento para movimentos planos gerais

UNIDADE XVII — Trabalho e Energia no Movimento de Corpos Rigidos
17.1 Trabalho e energia
17.2 O trabalho do momento de binario
17.3 Principio do trabalho e energia
17.4 Conservacao da energia

UNIDADE XVIII — Momento Angular
18.1 Momento angular
18.2 Impulso
18.3 Conservacdo do momento angular
18.4 Coliséo excéntrica
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