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DISCIPLINA: Controladores Industriais 

Vigência: a partir de 2011/1 Período letivo: 4º semestre 

Carga horária total: 45 h Código: CH_TEC.025 

Ementa: Habilitar o aluno a fazer a especificação correta dos Controladores 
Lógicos Programáveis (CLPs), como também utilizar as diferentes linguagens de 
programação dos CLPs, capacitando-o a automatizar equipamentos e sistemas 
com determinado grau de complexidade, através da integração das tecnologias 
disponíveis no mercado.  

 
Conteúdos 
 
UNIDADE I – Lógica Combinacional 

1.1 Arquitetura de um Controlador Lógico Programável 
1.2 Linguagens de programação  
1.3 Softwares de programação 
1.4 Funções básicas de um CLP 

 
UNIDADE II – Lógica Sequencial 

2.1 Gráfico Funcional de Comando Etapa-Transição (GRAFCET) 
2.2 Representação do GRAFCET à linguagem Ladder 
2.3 Aplicação prática do conversor de frequência 
2.4 Interface Homem-máquina (IHM) 
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