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DISCIPLINA: Controladores Programáveis 

Vigência: a partir de 2015/1 Período letivo: 8° semestre 

Carga horária total: 60h Código: CH_SUP.93 

Ementa: Estudo de conceitos de dispositivos lógicos programáveis (CPL), 
linguagem Ladder, Graficet, Lista de Instruções, Variáveis. Contadores, 
Temporizadores. Flip-flop. Estudo de Sequenciadores, Sistemas Analógicos e 
Máquinas de Estado (Mealy e Moore). 

 
Conteúdos 
 
UNIDADE I - Dispositivos Lógicos Programáveis 

1.1 Arquitetura de um CLP 
1.2 Alimentação 
1.3 Microcontrolador 
1.4 Memórias 
1.5 Módulos de Entrada e Saída 
1.3 Ferramenta Eletronic Design Automation (EDA) 
1.4 Linguagem de descrição de hardware 
 

UNIDADE II - Linguagens de Programação para CLP 
2.1 Linguagem Ladder 
2.2 Linguagem de Lista de Instruções 
2.3 Linguagem Grafcet 
 

UNIDADE III - Fundamentos de Programação de CLP 
3.1 Variáveis 
3.2 Temporizadores  
3.3 Contadores 
3.4 Flip-flop 
3.5 Detecção de Borda 
3.6 Registradores de Deslocamento 
3.7 Sequenciadores  
3.8 Sistemas Analógicos 
 

UNIDADE IV - Máquinas de Estado 
4.1 Modelagem em máquinas de estados 
4.2Máquinas Mealy e Moore 
4.3 Projeto de máquinas de estado 
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