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DISCIPLINA: Controle Adaptativo
Vigéncia: a partir de 2015/1 Periodo letivo: 9° semestre
Carga horaria total: 60h Codigo: CH SUP.97
Ementa: Estudo de conceitos em controle adaptativo; controle adaptativo de
sistemas lineares; controle adaptativo de sistemas nao lineares; controle
adaptativo modelo de referéncia; controle adaptativo autoajustavel;
identificacdo de parametros on-line; controle adaptativo robusto.

Conteudos

UNIDADE I - Introducédo ao Controle Adaptativo
1.1 Conceitos e propriedades de controle adaptativo
1.2 Aplicacdo de controladores adaptativos

UNIDADE Il - Autossintonia de Controladores PIDs
2.1 Definigbes e propriedades
2.2 Projeto e implementacao digital
2.3 Método da resposta transiente e de Ziegler Nichols
2.4 Implementacéo PID autossintonizavel
2.5 Implementacéao e testes

UNIDADE Il - Estimag&o de Parametros em Tempo Real
3.1 Principio basicos de estimacéo
3.2 Estimador dos minimos quadrados
3.3 Estimador de sistemas variantes no tempo
3.4 Implementacéo dos estimadores

UNIDADE IV - Reguladores Autoajustaveis
4.1 Conceitos e equacdes em malha fechada
4.2 Projeto de controladores indiretos e causalidade
4.3 Controle por alocacao de polos e por variancia minima
4.4 Implementacgé&o de controladores indiretos

UNIDADE V - Controle Adaptivo de Sistemas N&o Lineares
5.1 Funcdes de Lyapunov de controle
5.2 Controle adaptivo de sistemas néo lineares

UNIDADE VI - Controle por Modelo de Referéncia
6.1 Definicéo e conceitos gerais de representacéo de estado
6.2 Controlabilidade, observabilidade e estabilidade
6.3 Controladores com modelo de referéncia
6.4 Implementacéo do controlador MRAC
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