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DISCIPLINA: Automacao I

Vigéncia: a partir de 2018/1 Periodo letivo: 4° semestre

Carga horéria total: 45 h Cédigo: TEC.116

Ementa: Proporciona ao aluno identificar um circuito pneumatico, e aplicacao
de eletrovalvulas, temporizadores e relés de contagem, analisede um comando
eletropneumatico  usando sensores e aplicacdo de comandos
eletropneumaticos através de controladores légicos programaveis (CLP).

Conteudos

UNIDADE | — Introducéo a Eletropneumética
1.1 Tipos e acionamentos — valvulas direcionais
1.2 Identificacao e classificacéo
1.3 Representacéo

UNIDADE II - Circuitos
2.1 Resolugéo de circuitos basicos
2.2 Resolucéao de circuitos sequenciais
2.3 Montagem de circuitos em simuladores
2.4 Resolucéao de circuitos pelo método cascata
2.5 Resolucéao de circuitos pelo método passo a passo
2.6 Variacao de velocidade.

UNIDADE Il — Projetos de Sistemas Pneumaéticos e Eletropneumaticos
3.1 Resolugéao de circuitos e especificacao final dos componentes

UNIDADE IV — Introducéo a Eletrohidraulico
4.1 Generalidades
4.2 Bombas e acumuladores
4.3 Valvulas acionarias
4.4 Tipo de cilindros
4.5 Protecao
4.6 Analise de circuitos hidraulicos

UNIDADE V - Introduc¢éo a Controladores Logicos Programaveis
5.1 Generalidades do CLP
5.2 Principio basico
5.3 Tipo de programacgao
5.4 Programacéo direcionada a instalagdes elétricas
5.5 Programacéo direcionada a eletropneumaética
5.6 Fundamentos basicos para robotica
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