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DISCIPLINA: Automação II 

Vigência: a partir de 2019/2 Período letivo: 4° semestre  

Carga horária total: 45 h Código: TEC.116 

Ementa: Proporciona ao aluno identificar um circuito pneumático, e aplicação 
de eletroválvulas, temporizadores e relés de contagem, análisede um comando 
eletropneumático usando sensores e aplicação de comandos 
eletropneumáticos através de controladores lógicos programáveis (CLP). 

 
Conteúdos 
 
UNIDADE I – Introdução à Eletropneumática 

1.1 Tipos e acionamentos – válvulas direcionais 
1.2 Identificação e classificação 
1.3 Representação 

 
UNIDADE II - Circuitos 

2.1 Resolução de circuitos básicos 
2.2 Resolução de circuitos seqüenciais 
2.3 Montagem de circuitos em simuladores 
2.4 Resolução de circuitos pelo método cascata 
2.5 Resolução de circuitos pelo método passo a passo 
2.6 Variação de velocidade. 

 
UNIDADE III – Projetos de Sistemas Pneumáticos e Eletropneumáticos 

3.1 Resolução de circuitos e especificação final dos componentes 
 
UNIDADE IV – Introdução à Eletrohidráulico 

4.1 Generalidades 
4.2 Bombas e acumuladores 
4.3 Válvulas acionárias 
4.4 Tipo de cilindros 
4.5 Proteção 
4.6 Análise de circuitos hidráulicos 

 
UNIDADE V – Introdução a Controladores Lógicos Programáveis 

5.1 Generalidades do CLP 
5.2 Princípio básico 
5.3 Tipo de programação 
5.4 Programação direcionada a instalações elétricas 
5.5 Programação direcionada á eletropneumática 
5.6 Fundamentos básicos para robótica 
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