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DISCIPLINA: Automacao

Vigéncia: a partir de 2014/1 Periodo Letivo: 4° ano

Carga Horéaria Total: 90h Cdodigo: VA.DE.068

Ementa: Desenvolvimento de técnicas, habilidades e conhecimentos por meio do
estudo dos conceitos fundamentais de controladores l6gicos programaveis, assim
como a utilizacao e a aplicagcdo em automacéao e controle de processos industriais.

Conteudos

UNIDADE | — Introducg&o aos controladores logicos programaveis
1.1 Controladores Légicos Programaveis
1.2 Utilizacao do CLP
1.3 Aplicacbes do CLP
1.4 Arquitetura e Principio de Funcionamento
1.5 Modos de Operacéao
1.6 Tipos de CLP

UNIDADE Il — Interfaces de entrada e saida
2.1 Conceitos basicos
2.2 Caracteristicas de entrada e saida
2.3 Médulos de entrada e de saida

UNIDADE Il — Circuitos combinacionais
3.1 Tabela verdade
3.2 Funcoes légicas
3.3 Mapas de Karnaugh

UNIDADE IV — Linguagem ladder
4.1 Légica de contatos
4.2 Simbologia
4.3 Diagramas de contatos em Ladder
4.4 Circuitos de autorretencao
4.5 Leitura das entradas
4.6 Instalacdo e programacéo

UNIDADE V — Controle automatico de processos
5.1 Conceitos basicos: malha de controle, elementos de uma malha
de controle. Controle em malha aberta e malha fechada.
5.2 Sistemas de controle: on-off, controle proporcional, proporcional-
integral, proporcional-integral-derivativo.
5.3 Simbologia para plantas de controle.

UNIDADE VI - Projetos com clp
6.1 Projeto e programacao para acionamentos
6.2 Projeto e programacao para controle de processo Industrial
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6.3 Introducéo aos sistemas supervisorios
6.4 CLP aplicado ao controle automatico de processos.
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