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DISCIPLINA: Automação 

Vigência: a partir de 2014/1 Período Letivo: 4º ano 

Carga Horária Total: 90h Código: VA.DE.068 

Ementa: Desenvolvimento de técnicas, habilidades e conhecimentos por meio do 
estudo dos conceitos fundamentais de controladores lógicos programáveis, assim 
como a utilização e a aplicação em automação e controle de processos industriais. 
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UNIDADE I – Introdução aos controladores lógicos programáveis 

1.1 Controladores Lógicos Programáveis 
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UNIDADE III – Circuitos combinacionais 
3.1 Tabela verdade 
3.2 Funções lógicas 
3.3 Mapas de Karnaugh 
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UNIDADE V – Controle automático de processos 

5.1 Conceitos básicos: malha de controle, elementos de uma malha 
de controle. Controle em malha aberta e malha fechada.  
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6.3 Introdução aos sistemas supervisórios  
6.4 CLP aplicado ao controle automático de processos. 
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