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DISCIPLINA: Controladores Lógicos Programáveis 

Vigência: a partir de 2015/1 Período letivo: 3º ano 

Carga horária total: 90h Código: CMQ.DE.214 

Ementa: Estudo de software e hardware de um controlador lógico programável 
(CLP) e sua aplicação no controle de máquinas e processos industriais. Busca 
de compreensão dos conhecimentos teóricos e práticos auxiliados por técnicas 
estruturadas de programação na resolução de situações-problema. 

 
Conteúdos 

 
UNIDADE I – Controlador Lógico Programável (CLP) 

1.1 Histórico e Conceito 
1.2 Características 
1.3 Princípio de funcionamento 
1.4 Arquitetura e especificação de hardware 
1.5 Conexão com sensores e atuadores 
1.6 Noções sobre IHM (Interface Homem-Máquina) 

 
UNIDADE II – Linguagens de programação 

2.1 Linguagens de programação padronizadas (Lista de Instruções, 
Texto Estruturado, Ladder, Grafcet/SFC e Diagrama de Blocos) 
2.2 Estruturas básicas de programação (lógica E, lógica OU, 
intertravamento, autoretenção) 
2.3 Funções de temporização e contagem 
2.4 Estruturas avançadas de programação (blocos comparadores e 
de atribuição) 
2.5 Lógicas estruturadas de programação 

 
UNIDADE III – Controle de processo 

3.1 Controle de processo de nível 
3.2 Controle de processo de vazão 
3.3 Controle de processo de temperatura 
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