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DISCIPLINA: Mecanica Vetorial |

Vigéncia: a partir de 2010/1 | Periodo letivo: 3° semestre

Carga horéria total: 45h | Cédigo: SF3T3

Ementa: Estatica do ponto material. Corpos Rigidos: sistemas de forcas
equivalentes. Equilibrio dos corpos rigidos. Forcas distribuidas: centroides e
baricentros. Andlise de Estrutura. Forgas em Vigas e Cabos. Atrito. Momentos
de Inércia.

Conteudos

UNIDADE | — Estatica do Ponto Material
1.1 Forcgas no Plano
1.2 Forca Sobre um Ponto Material
1.3 Operagdes com Vetores
1.4 Resultante de Forcas
1.5 Decomposicao de Forcas
1.6 Componentes Cartesianas
1.7 Equilibrio de um Ponto Material
1.8 Primeira Lei de Newton
1.9 Corpo Livre
1.10 Forga no Espaco
1.11 Operacgdes de Forcas no Espaco
1.12 Equilibrio de um Ponto Material no Espaco

UNIDADE Il — Corpos Rigidos
2.1 Forgas Internas e Externas
2.2 Principio da Transmissibilidade. For¢cas Equivalentes
2.3 Produto Vetorial de Dois Vetores
2.4 Produto Vetorial em Componentes Cartesianas
2.5 Momento de uma Forca
2.6 Teorema de Varignon
2.7 Componentes Cartesianas do Momento de uma Forca
2.8 Produto Escalar entre Dois Vetores
2.9 Momento de uma Forca em Relacdo a um Eixo
2.10 Momento de um Binario.
2.11 Operacdes com Binario
2.12 Sistemas Equivalentes de Forcas
2.13 Sistemas Equivalentes de Vetores
2.14 Reducao de um Sistema de Forgas

UNIDADE Il — Equilibrio dos Corpos Rigidos
3.1 Diagrama do Corpo Livre: Equilibrio em Duas Dimensdes
3.2 Reacg0des nos Vinculos de uma Estrutura Bidimensional
3.3 Equilibrio de um Corpo Rigido em Duas Dimensdes
3.4 Vinculagéo Parcial
3.5 Equilibrio de um Corpo Submetido a Duas Forgas
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3.6 Equilibrio de um Corpo Submetido a Trés Forcas
3.7 Reacles aos Vinculos de uma estrutura Tridimensional
3.8 Equilibrio de um Corpo Rigido em Trés Dimensfes

UNIDADE IV - Forcas Distribuidas: Centroides e Baricentros
4.1 Superficies e Curvas
4.2 Centro de Gravidade de um Corpo Bidimensional
4.3 Centroide de Superficies Curvas
4.4 Momentos de Primeira Ordem de Superficies Curvas
4.5 Placas e Arames Compostos
4.6 Determinacao do Centréide por Integracao
4.7 Teoremas de Pappus-Guldin
4.8 Baricentro de um Corpo Tridimensional Centréide de um Sdlido
4.9 Corpos Compostos
4.10 Determinacao dos Centrdides Solidos por Integracéo

UNIDADE V — Analise de Estruturas
5.1 Definicédo de Trelica
5.2 Trelicas Simples
5.3 Andlise de Trelicas pelo Método dos NoOs
5.4 Analise de Trelicas pelo Método das Secdes
5.5 Estruturas Contendo Elementos Submetidos a Vérias Forcas
5.6 Analise de uma Estrutura
5.7 Estruturas que Deixam de ser Rigidas Quando Separadas dos
seus Vinculos Externos
5.8 Maquinas.

UNIDADE VI — Forcas em Vigas e Cabos
6.1 Forgas Internas nos Elementos de Vigas
6.2 Tipos de Carregamentos e de Vinculos Externos
6.3 Forga Cortante e Momento Fletor em uma Viga
6.4 Diagrama de Forca Cortante e Momento Fletor
6.5 Relacdes entre Carga, Forca Cortante e Momento Fletor
6.6 Cabos com Cargas Concentradas
6.7 Cabos com Cargas Distribuidas
6.8 Cabo Parabolico
6.9 Catenaria

UNIDADE VII — Atrito
7.1 Leis do Atrito Seco. Coeficientes de Atrito
7.2 Angulos de Atrito
7.3 Cunhas
7.4 Parafusos de Rosca Quadrada
7.5 Atrito entre Eixos
7.6 Atrito de Giro
7.7 Atrito em Rodas. Resisténcia ao Rolamento
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7.8 Atrito em Correias

UNIDADE VIl — Forgas Distribuidas: Momentos de Inércia
8.1 Momento de Inércia de Superficies
8.2 Determinagdo do Momento de Inércia de uma Superficie por
Integracao
8.3 Momento Polar de Inércia
8.4 Raio de Giracao de uma superficie.
8.5 Teorema dos Eixos Paralelos
8.6 Momentos de Inércia se Superficies Compostas
8.7 Produtos de Inércia
8.8 Eixos e Momentos Principais de Inércia
8.9 Momento de Inércia de um Corpo. Teorema dos Eixos Paralelos
8.10 Momento de Inércia de Placas Delgadas
8.11 Determinagdo do Momento de Inércia de um Corpo
Tridimensional por Integracao
8.12 Momento de Inércia de Corpos Compostos
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