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Ementa: Introdução aos sistemas de controle. Estudo dos modelos dinâmicos de 
sistemas mecânicos e elétricos. Análise da resposta dinâmica. Estudos das 
propriedades básicas de sistemas realimentados. Análise do método do lugar das 
raízes. Análise do método da resposta em frequência. Análise e projeto de 
sistemas de controle no espaço de estados. Controladores PID. 
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