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DISCIPLINA: Fundamentos de Automação Industrial  

Vigência: a partir de 2017/1 Período letivo: eletiva 

Carga horária total: 90h Código: PF.EM.055 

Ementa: Estudo dos fundamentos de automação. Análise dos elementos de 
lógica combinacional e álgebra booleana. Estudo das  tecnologias de sensores 
e atuadores para automação industrial. Estudo de Programação de 
controladores lógicos programáveis e de controladores dedicados. Análise de 
Sistemas supervisórios e interface homem-máquina.Estudo das noções de 
redes industriais. 

 
Conteúdos 
 
UNIDADE I – Fundamentos da Automação 

1.1 Retrospectiva e histórico 
1.2 Conceitos de automação e controle 
1.3 Arquitetura da automação industrial 
1.4 Princípios e estratégias de automação e controle 
1.5 Sistemas de controle industrial 

 
UNIDADE II – Lógica Combinacional 

2.1 Sinais e sistemas analógicos e digitais 
2.2 Sistemas de numeração 
2.3 Funções lógicas e álgebra booleana 

 
UNIDADE III – Sensores 

3.1 Fundamentos de instrumentação; 
3.2 Sensores magnéticos e eletromagnéticos 
3.3 Sensores térmicos 
3.3 Sensores de grandezas mecânicas 
3.4 Sensores de proximidade, passagem, presença e fim de curso 

 
UNIDADE IV – Atuadores 

4.1 Lineares 
4.2 Relés 
4.3 Motores 
4.4 Motores de passo 
4.5 Servo motores 

 
UNIDADE V – Controladores 

5.1 Controladores Lógicos Programáveis (CLPs) 
5.2 Linguagens de programação 
5.3 Temporizadores 
5.4 Contadores 
5.5 Controladores específicos (dedicados) 

 
UNIDADE VI – Sistemas Supervisórios 

6.1 Introdução e conceitos 
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6.2 Interface homem-máquina 
6.3 Especificação e projeto de interfaces 

 
UNIDADE VII – Redes Industriais 

7.1 Introdução a redes industriais 
7.2 RS232, RS485 
7.3 Ethernet 
7.4 Profibus 
7.5 Fieldbus 
7.6 CAN 
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