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Disciplina: Controladores Lógicos Programáveis 

Vigência: a partir de 2014/1 Período letivo: 4º ano 

Carga horária total: 90 h Código: CH.MCT.123 

Ementa: Estudo da temática do equipamento caracterizado de Controlador Lógico 
Programável (CLP), no intuito de capacitar o estudante a realizar automações de 
pequeno porte. Na introdução da disciplina permeia-se pelas questões de 
estruturação física do equipamento – hardware, remetendo ao aporte teórico-
prático do estudante em questões de eletrônica geral, eletrônica de potência e 
eletrônica digital. O desenvolvimento do estudo relaciona as disciplinas de lógica 
e programação, habilitando o estudante na resolução de situações-problema 
referentes a questões do meio industrial e residencial. As quais são desenvolvidas 
em ambiente virtual, por meio de linguagem gráfica e/ou textual e, por conseguinte 
aplicadas em ambiente didático e/ou mesmo em ambiente real. A disciplina é 
concluída, por meio de pesquisa experimental relacionando a disciplina de 
máquinas, ou seja, realizar a interface entre uma chave de partida eletrônica de 
motores e um CLP. Ao concluir a disciplina o aluno estará habilitado a realizar a 
especificação correta dos CLPs, como também, utilizar as diferentes linguagens 
de programação normalizadas, capacitando-o a automatizar equipamentos e 
sistemas, por meio da integração das tecnologias disponíveis no mercado. Além 
de reconhecer os barramentos industriais e sua utilização nos sistemas de 
automação industrial. 

 
Conteúdos 
 
UNIDADE I – Lógica Combinacional 

1.1 Arquitetura de um Controlador Lógico Programável 
1.2 Linguagens de programação  
1.3 Softwares de programação 
1.4 Funções básicas de um CLP 

 
UNIDADE II – Lógica Sequencial 

2.1 Gráfico Funcional de Comando Etapa-Transição (GRAFCET) 
2.2 Representação do GRAFCET à linguagem Ladder 
2.3 Aplicação prática do conversor de frequência 
2.4 Interface Homem-máquina (IHM) 

 
UNIDADE III – Redes Industriais/Barramentos Industriais 

3.1 Protocolos 
3.2 Aplicações 
3.3 Introdução aos sistemas supervisórios 
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