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Ementa: Estudo da tematica do equipamento caracterizado de Controlador Légico
Programavel (CLP), no intuito de capacitar o estudante a realizar automacdes de
pequeno porte. Na introducdo da disciplina permeia-se pelas questbes de
estruturacéo fisica do equipamento — hardware, remetendo ao aporte tedrico-
pratico do estudante em questbes de eletrbnica geral, eletrbnica de poténcia e
eletrénica digital. O desenvolvimento do estudo relaciona as disciplinas de légica
e programacao, habilitando o estudante na resolugéo de situagdes-problema
referentes a questdes do meio industrial e residencial. As quais sdo desenvolvidas
em ambiente virtual, por meio de linguagem gréfica e/ou textual e, por conseguinte
aplicadas em ambiente didatico e/ou mesmo em ambiente real. A disciplina &
concluida, por meio de pesquisa experimental relacionando a disciplina de
maquinas, ou seja, realizar a interface entre uma chave de partida eletrénica de
motores e um CLP. Ao concluir a disciplina o aluno estara habilitado a realizar a
especificacdo correta dos CLPs, como também, utilizar as diferentes linguagens
de programacdo normalizadas, capacitando-o a automatizar equipamentos e
sistemas, por meio da integracdo das tecnologias disponiveis no mercado. Além
de reconhecer os barramentos industriais e sua utilizacdo nos sistemas de
automacao industrial.

Conteudos

UNIDADE | — Logica Combinacional
1.1 Arquitetura de um Controlador Légico Programavel
1.2 Linguagens de programacao
1.3 Softwares de programacao
1.4 Funcbes basicas de um CLP

UNIDADE Il — Logica Sequencial
2.1 Grafico Funcional de Comando Etapa-Transicdo (GRAFCET)
2.2 Representacdo do GRAFCET a linguagem Ladder
2.3 Aplicacéo pratica do conversor de frequéncia
2.4 Interface Homem-maquina (IHM)

UNIDADE Il — Redes Industriais/Barramentos Industriais
3.1 Protocolos
3.2 Aplicagbes
3.3 Introdugéo aos sistemas supervisorios
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