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DISCIPLINA: Mecanismos

Vigéncia: a partir de 2015/1 Periodo letivo: 5° semestre

Carga horaria total: 60 h Codigo: CH SUP.70

Ementa: Introducdo ao conceito de graus de liberdade. Estudo da cinematica de
mecanismos aplicado as maquinas. Analise dos deslocamentos, velocidades e
aceleracoes. Estudo as propriedades dos sistemas articulados. Propriedades e
aplicacdes de conectores flexiveis. Estudo da nomenclatura e classificacdo dos
cames.

Conteudos

UNIDADE | — Classificacdo dos Mecanismos
1.1 Classificagdo e nomenclatura dos principais tipos de mecanismos

UNIDADE Il - Grau de Liberdade
2.1 Mecanismos espaciais e planares
2.2 Elos e juntas
2.3 Lei de Grashof
2.4 Calculo da mobilidade

UNIDADE llI - Analise Cinematica
3.1 Analise cinematica de sistemas articulados
3.2 Andlise e determinacao da funcao posicéo, velocidade e
aceleracéo para sistemas articulados
3.3 Sistema cursor-biela-manivela

UNIDADE IV - Cames
4.1 Classificagdo de Cames e seguidores
4.2 Diagrama de deslocamento
4.3 Projeto grafico

UNIDADE V - Engrenagens
5.1 Engrenagens cilindricas de dentes retos
5.2 Célculo de folga e interferéncia
5.3 Célculo do fator de contato
5.4 Engrenagens corrigidas
5.5 Engrenagens cilindricas de dentes helicoidais
5.6 Engrenagens Conicas
5.7 Engrenagens de parafuso-sem-fim e coroa

UNIDADE VI - Planetarios e Redutores
6.1 Célculo, projeto e simulag&o de planetarios e redutores

UNIDADE VII - Mecanismos de Cadeia Aberta
7.1 Mecanismos espaciais
7.2 Introducéo a Robotica
7.3 Matrizes de transformacao
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7.4 Angulos de Euler
7.5 Parametros de Denavit e Hartenberg
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