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Ementa: Investigacdo sobre sistemas de controle. Orientagdo sobre
interpretacdo, desenvolvimento e implementacdo de controladores.
Aprofundamento em técnicas de instalacdo e execucdo de manutencao
elétrica de equipamentos industriais que utilizem sistemas de controle e
sistemas de visdo. Orientagdo sobre interpretacdo, desenvolvimento e
implementacdo de sistemas supervisorios em sistemas de manufatura
integrada por computador.

Conteudos

UNIDADE Il — Sistemas de controle
1.1 Sintonia de controladores
1.2 Fundamentos de controle multivariavel
1.3 Redes industriais: arquiteturas e tecnologias
1.4 Barramentos de campo
1.5 Redes em sistemas integrados de manufatura
1.6 Sensores e atuadores inteligentes
1.7 Controladores logicos programaveis programacao avancada
1.8 Sistemas de manufatura integrada por computador (CIM)
1.9 Sistemas de transporte
1.10 Comunicacdo OPC. Tipos de Tela. Alarmes
1.11 Automacao em processos continuos
1.12 Controladores e estratégias de controle em processos
continuos
1.13 Sistemas digitais de controle distribuido (SDCD)

UNIDADE Il — Sistemas de supervisao
2.1 Conceitos de sistemas de supervisao
2.2 Hardware dos sistemas de visdo: cameras, unidade de
processamento e ambiente de captura
2.3 Uso de sistemas de supervisdo em processos industriais
2.4 Programacéo e configuracao de sistemas de supervisao
2.5 Principios de funcionamento e especificacdo dos sistemas de
viséo industriais
2.6 Softwares de programacao das tarefas de visédo
2.7 Processamento digital de imagens para visdo de maquina.
Aplicacdes na industria: inspecdo dimensional, inspecdo visual,
controle robdtico e controle de células da manufatura
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