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DISCIPLINA: Projeto Mecatronico |l

Vigéncia: a partir de 2015/1 Periodo letivo: 5° semestre

Carga horaria total: 60h Codigo: NH MCT.22

Ementa: Construcdo de ambiente que possibilite correlacionar os conhecimentos
e habilidades adquiridos ao longo do curso no desenvolvimento de um projeto
completo de mecatronica.

Conteudos

UNIDADE | — Gestao de projetos
1.1 Administracdo por projetos
1.2 Projetos no ambiente industrial
1.3 Ciclo de vida de projetos
1.4 Informacéo tecnolOgica para projetos
1.5 Principais certificacfes nacionais e internacionais
1.6 Sequéncia de passos necessarios para o projeto de mecatronica
1.7 Dimensionamento de custos dos componentes
1.8 Andlises dos circuitos e simulacdes
1.9 Avaliacédo do custo x beneficio
1.10 Desenho e documentacao
1.11 Gestéo da qualidade em projetos
1.12 Projetos integrados com o meio ambiente

UNIDADE Il — Desenvolvimento de projeto
2.1 Problematizacdo em foco na mecatrénica/automacao
2.2 Desenvolvimento de projeto completo de mecatrbnica
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