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DISCIPLINA: Automação I 

Vigência: a partir de 2016/2 Período letivo: 3°semestre 

Carga horária total: 96h Código: NH_MCT.33 

Ementa: Estudo dos motores de corrente contínua (CC): princípio de funcionamento e 
partes constituintes, força eletromotriz, circuito elétrico equivalente. Excitação do motor 
CC.Estudo de motores de indução: princípio de funcionamento e partes constituintes, 
eficiência, velocidade síncrona e escorregamento. Partida de motores de indução. Estudo 
sobre motores de passo: motores de magneto permanente, de relutância variável e 
motores híbridos. Compreensão sobre drivers para acionamento de motores de passo. 
Estudo de servomotores brushless do tipo trapezoidal e senoidal. Introdução ao estudo de 
sensores de velocidade e posição. Fundamentos de controladores lógicos programáveis. 
Módulos de Entrada/Saída digitais e analógicos. Programação Ladder de CLPs. 

 
Conteúdos 

 
UNIDADE I – Motores de corrente contínua e de indução  

1.1 Segurança em Instalações Elétricas: NR10 
1.2 Motor de corrente contínua com escova: princípio de 
funcionamento e partes constituintes, força eletromotriz, circuito 
elétrico equivalente 
1.3 Excitação do motor CC: excitação série, paralela e independente 
1.4 Drivers para motores de corrente contínua 
1.5 Sistemas trifásicos: Características gerais de um sistema 
trifásico 
1.6  Potência em sistemas trifásicos; Correção do fator de potência 
1.7  Motor de indução monofásico e trifásico: princípio de 
funcionamento, curvas de torque, proteção, partes constituintes, 
eficiência, velocidade síncrona e escorregamento, curva de torque x 
escorregamento;  Motor de doze pontas e dahlander 
1.8  Acionamentos e Comando elétricos: métodos de partida de 
motores de indução, chave estrela/triângulo automática, chave 
compensadora, soft-starter, inversores de frequência 

 
UNIDADE II – Motores de passo e servomotores 

2.1 Motores de passo de magneto permanente, de relutância 
variável e motores híbridos 
2.2 Curva velocidade x torque do motor de passo 
2.3 Drivers para motores de passo: acionamento por driver unipolar 
e bipolar, chopper, acionamento em modo de micropasso 
2.4 Servomotores brushless tipo trapezoidal e senoidal 
2.5 Sensores de velocidade e posição: tacômetro, encoders absoluto 
e incremental, resolver 
2.6 Perfis de velocidade e aceleração 

 
UNIDADE III – Controlador lógico programável 

3.1 Introdução ao CLP: arquitetura dos CLPs, módulos de E/S 
digitais e analógicos 
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3.2 Programação Ladder: entradas (contatos) e saídas (bobinas). 
Blocos funcionais: temporizadores, contadores, bobinas do tipo 
set/reset, PWM, controlador PID 
3.3 Introdução sobre redes de comunicação industriais: RS232, 
RS485, MODBUS, PROFIBUS 
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