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Ementa: Estudo dos principais sensores e redes industriais. Introducdo sobre
sistemas supervisorios. Instrumentalizar os estudantes para a avaliagao técnica
de sistemas de controle, para exercer atividades de planejamento, instalagéo e
manutencao elétrica de equipamentos industriais que utilizem sistemas de
controle e sistemas de visdo. Capacitar os alunos para interpretar, desenvolver
e implementar sistemas supervisorios em sistemas de manufatura integr ada
por computador.

Conteudos

UNIDADE I — Introducéo aos sistemas de controle e instrumentacao
1.1 NogOes sobre sistemas de controle. Malha aberta e malha
fechada. Realimentacado; Exemplos praticos
1.2 Elementos de sistemas de controle: controlador, sensores e
atuadores
1.3 Resposta transitéria de sistemas: tempo de subida, tempo de
acomodacéo, atraso de transporte e overshoot
1.4 NocOes sobre estabilidade de sistemas
1.5 Introducéo ao controlador PID
1.6 Conceitos basicos de Instrumentacéo
1.7 Sensores industriais: sensores de fim de curso, sensores de
nivel, de posicdo, acelerbmetros, sensores de presenca, sensores
Opticos, de velocidade, temperatura, pressao, e de vazao. Sensores
de tensdo, corrente e poténcia elétricos, sensores de umidade, de
gases e de pH. Principais sensores utilizados em robética

UNIDADE Il — Redes e sistemas supervisorios
2.1 Redes industriais: arquiteturas e tecnologias
2.2 Barramentos de campo
2.3 Controladores logicos programdveis programacao avancada
2.4 Comunicacdo OPC. Tipos de Tela. Alarmes
2.5 Sistemas digitais de controle distribuido (SDCD)
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2.6 Introducdo sobre sistemas supervisérios: monitoramento dos
processos industriais, geracdo de alarmes, gréaficos histéricos,
sistemas do tipo cliente/servidor, interface grafica. Sistemas SCADA
comerciais

2.7 Sistemas de Visao. Inspecado Optica automatizada

UNIDADE Ill — Eletronica de Poténcia
3.1 Semicondutores de Poténcia
3.2 Conversores CC-CC (choppers)
3.3 Conversores CC-CA (inversores)
3.4 Conversores CA-CA

UNIDADE IV — Eletropneumatica e Eletrohidraulica

4.1 Vantagens e aplicacdes da automacao pneumatica e hidraulica
4.2 Diagramas trajeto x passo e trajeto x tempo;

4.3 Simulagéo de circuitos pneumaticos e hidraulicos em ambiente
computacional

4.4 Dispositivos eletropneumaticos, e eletrohidraulica e sensores —
simbologia

4.5 Montagem de circuitos eletropneumaticos e eletrohidraulica
4.6 Simulacgéo de circuitos eletropneumaticos e eletrohidraulica em

ambiente computacional
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