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DISCIPLINA: Sistema de Controle Il

Vigéncia: a partir de 2015/1 Periodo letivo: 7° semestre

Carga horaria total: 60h Codigo: CH SUP.85

Ementa: Estudo de Controladores industriais PID. Projeto pelo Método Lugar
das Raizes, Método da Resposta em Frequéncia e Espaco de Estados.
Controle Digital. Analise de Segurador de Ordem Zero. Discretizagdo de
Sistemas Continuos e Estabilidade de Sistemas em Tempo Discreto.
Elaboracao de projetos de Sistemas de Controle Digitais.

Conteudos

UNIDADE | - Andlise e Projeto de Sistemas de Controle pela Resposta em
Frequéncia
1.1 Compensacéo por avanco de fase
1.2 Compensacéo por atraso de fase
1.3 Compensacéo por avanco e atraso de fase
1.4 Controladores P, PI, PID

UNIDADE Il - Projeto de Controladores Industriais PID
2.1 Controlador PI
2.2 Controlador PID
2.3 Sintonia de Zigler-Nichols para PID
2.4Curva de reacdao e sensibilidade limite

UNIDADE llI - Projeto no Espaco de Estados
3.1 Controlabilidade e Observabilidade
3.2 Alocacao de polos e realimentacao de estados
3.3 Projeto de observadores de estado
3.4 Controle integral e rastreamento

UNIDADE 1V - Controle Digital
4.1 Estratégias de controle digital
4.2 Amostrador ideal
4.3 Teorema de amostragem
4.4 Segurador de ordem zero - ZOH
4.5 Transformada Z

UNIDADE V - Projeto e Analise de Sistemas de Controle Digitais
5.1 Discretizacdo de sistemas continuos
5.2 Mapeamento casado de polos e zeros
5.3 Diferenciagdo numérica
5.4 Integracdo numerica
5.5 Aproximagao por segurador de ordem zero
5.6 Discretizacéo de controladores PID
5.7 Plano-s para o plano-z
5.8 Andlise de estabilidade via Critério de Jury
5.9 Lugar das raizes
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