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DISCIPLINA: Identificacdo de Sistemas
Vigéncia: a partir de 2015/1 Periodo letivo: 8° semestre
Carga horaria total: 60h Codigo: CH SUP.91
Ementa: Conceitos basicos sobre identificacdo de sistemas, modelos de
processos e perturbacdes, meétodos ndo-paramétricos de identificacao,
estruturas de modelos de sistemas lineares invariantes no tempo, validacao
de modelos, identificacdo de sistemas em malha fechada e recursiva,
estruturas NARX e NARMAX polinomiais.

Conteudos

UNIDADE I - Identificacdo e Modelos de Sistemas
1.1 Revisédo de probabilidade
1.2 Identificacdo de sistemas
1.3 Modelos lineares de processos
1.4 Modelos graficos de processos
1.5 Modelos nédo-lineares de processos

UNIDADE Il - Métodos N&o-Paramétricos de Identificacédo
2.1 Método de minimos quadrados
2.2 Métodos experimentais

UNIDADE IlI - Identificacdo Paramétrica
3.1 Sinais de entrada
3.2 Sinais de perturbacao
3.3 Identificacao paramétrica

UNIDADE IV - Modelos de Sistemas
4.1 Modelos ARX, ARMAX e outros
4.2 Estimativa de parametros
4.3 Comparacao de dados e ajustes

UNIDADE V - Identificacdo de Sistemas
5.1 Identificacdo de sistemas em malha fechada
5.2 ldentificac&o recursiva

UNIDADE VI - Modelos Nao-Lineares
6.1 Modelos ndo-lineares: NARX e NARMAX
6.2 ldentificac&o polinomial
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