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DISCIPLINA: Controle de Processos Contínuos I 

Vigência: a partir de 2015/1 Período letivo: 9° semestre 

Carga horária total: 60h Código: CH_SUP.99 

Ementa: Realização de experimentos utilizando processos em escala reduzida 
e equipamentos de controle e aquisição de dados disponíveis no laboratório: 
Estudo das propriedades do controle por realimentação. Análise de projeto de 
controladores, resposta em frequência. Análise de projeto de controladores 
utilizando lugar das raízes e resposta em frequência, projeto de controladores 
utilizando alocação de polos e projeto de controladores utilizando representação 
de estados. 
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