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DISCIPLINA: Controle de Processos Continuos |

Vigéncia: a partir de 2015/1 Periodo letivo: 9° semestre

Carga horaria total: 60h Codigo: CH SUP.99

Ementa: Realizacdo de experimentos utilizando processos em escala reduzida
e equipamentos de controle e aquisicdo de dados disponiveis no laboratorio:
Estudo das propriedades do controle por realimentacdo. Andlise de projeto de
controladores, resposta em frequéncia. Analise de projeto de controladores
utilizando lugar das raizes e resposta em frequéncia, projeto de controladores
utilizando alocacao de polos e projeto de controladores utilizando representacéo
de estados.

Conteudos

UNIDADE I - Sistema de controle de temperatura
1.1 Modelagem e dindmica do sistema
1.2 Simulagao
1.3 Sensores
1.4 Atuadores
1.5 Driver de poténcia
1.6 Circuito detector de passagem por zero
1.7 Linearizagéo do atuador
1.8 Malha aberta (modelagem tedrica e identificacdo do sistema)
1.9 Projeto do controlador
1.10 Malha fechada e andlise de desempenho

UNIDADE Il - Controle de nivel
2.1 Modelagem e dinamica do sistema
2.2 Simulagao
2.3 Sensores
2.4 Drivers de poténcia
2.5 Malha aberta (modelagem teérica e identificacdo do sistema)
2.7 Projeto do controlador
2.8 Malha fechada e analise de desempenho

UNIDADE Il - Sistema de controle de posi¢éo e velocidade para motor CC
3.1 Modelagem e dinamica do sistema
3.2 Simulacgao
3.3 Sensores
3.4 Drivers de poténcia
3.5 Malha aberta (modelagem tedrica e identificacdo do sistema)
3.7 Projeto do controlador
3.8 Malha fechada e analise de desempenho

UNIDADE IV - Sistema massa mola
4.1 Modelagem e dinamica do sistema
4.2 Simulacao
4.3 Sensores
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4.4 Drivers de poténcia

4.5 Malha aberta (modelagem tedrica e identificacdo do sistema)
4.7 Projeto do controlador

4.8 Malha fechada e analise de desempenho

UNIDADE V - Péndulo simples
5.1 Modelagem e dinamica do sistema
5.2 Simulacao
5.3 Sensores
5.4 Drivers de poténcia
5.5 Malha aberta (modelagem tedrica e identificagdo do sistema)
5.7 Projeto do controlador
5.8 Malha fechada e analise de desempenho
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