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Ementa: Introdução à geração de trajetórias e controle de movimentos de um 
robô manipulador. Estudo das linguagens de programação de robôs industriais, 
Robótica Móvel e Visão computacional. 
 

Conteúdos 
 

UNIDADE I - Geração de Trajetórias e Controle de Movimentos de um Robô 

1.1 Programação de tarefas de robôs 

1.2 Geração de trajetórias e perfis de velocidade 

1.3 Discretização do caminho 

1.4 Interpolação e filtragem de pontos de passagem no espaço das 
juntas 

      1.5 Controle Ponto-a-Ponto (PTP) 
      1.6 Controle por Trajetória Contínua 

1.7 Proposta de algoritmo numérico para a geração de trajetórias 

1.8 Implementação de algoritmo 

 

UNIDADE II - Programação de Robôs Industriais 

2.1 Estrutura de controle de um robô industrial 
2.2 Programação de tarefas em robôs industriais 

2.3 Métodos de programação de robôs industriais 

2.4 Linguagem de programação de robôs 

2.5 Programação off-line de robôs 

 

UNIDADE III - Robótica Móvel 
3.1 Noções de Robótica Móvel 

      3.2 Tipos e Exemplos de Robôs Móveis 

      3.3 Aplicações de Robôs Móveis 

      3.4 Atuadores e Sensores para robótica móvel 
                 3.5 Cinemática de Robôs Móveis 

                 3.6 Odometria e Navegação 

 

UNIDADE IV - Visão Computacional 
4.1 Conceitos de aquisição e representação de imagens 

      4.2 Métodos de filtragem de imagens 

      4.3 Conceitos gerais de reconhecimento de padrões 

      4.4 Detecção de bordas descontinuidades 

      4.5 Métodos de segmentação 

      4.6 Localização e reconhecimento de objetos 

      4.7 Visão estéreo 

                 4.8 Câmeras e suas calibrações 
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