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DISCIPLINA: Automacao
Vigéncia: a partir de 2016/1 Periodo letivo: 4° semestre
Carga horaria total: 60h Codigo: SPR_ETE.19
Ementa: Estudo sobre a especificagdo dos Controladores LAgicos
Programaveis (CLPs) e de suas diferentes linguagens de programacao. Busca
da compreensao dos procedimentos de automatizacdo de equipamentos e
sistemas de processos industriais através da integracdo de diferentes
tecnologias.

Conteudos

UNIDADE | — Sensores Industriais
1.1 Conceitos
1.2 Tipos de sensores
1.3 Aplicacdes

UNIDADE Il — Controle de Processos
2.1 Conceitos
2.2 Controladores
2.3 Aplicagbes

UNIDADE Il — Controlador Logico Programéavel
3.1 Arquitetura de um Controlador Légico Programavel
3.2 Softwares de programacao
3.3 Linguagens de programacao
3.4 Funcdes béasicas do CLP
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