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DISCIPLINA: Controle de Processos 

Vigência: a partir de 2015/1 Período letivo: 4º ano 

Carga horária total: 90h Código: CMQ.DE.224 

Ementa: Estudo e busca da compreensão dos conceitos relacionados aos 
controles de processos industriais, desenvolvendo a capacidade analítica dos 
componentes das  malhas de Controle. Estudo dos fundamentos das teorias 
de controle e diferenciação entre controle de processos contínuos e controle 
de processos discretos e dos diferentes tipos de controladores e suas 
metodologias para calibração e otimização. 
 

Conteúdos 
 
UNIDADE I – Fundamentos de Automação 

1.1 Histórico 
1.2 Processos Industriais  
1.3 Variáveis de Processo 
1.4 Conceitos Básicos e Terminologia  

 
UNIDADE II – Sistemas de Controle 

2.1 Conceitos Básicos 
2.2 Componentes de um Sistema de Controle. 
2.3 Diagrama de blocos 
2.4 Sistemas de Controle em Malha Aberta. 
2.5 Sistemas de Controle em Malha Fechada. 
2.6 Noção de controle Discreto 
2.7 Noção de controle Continuo 

 
UNIDADE III – Controladores Básicos 

3.1 Conceitos básicos 
3.2 Controle ON-OFF 
3.3 Controle proporcional 
 

UNIDADE IV – Noções de Cálculo Aplicado a Controle de Processos 
4.1 Conceitos básicos 
4.2 Noções de Limite e continuidade 
4.3 Noções de Derivada 
4.4 Aplicações da derivada 
4.5 Noções de Integral indefinida 
4.6 Noções de Integral definida 
4.7 Aplicações de integrais 
 

UNIDADE V – Controladores PID 
5.1 Conceitos básicos 
5.2 Controlador do tipo I e PI 
5.3 Controlador do tipo D e PD 
5.4 Controlador do tipo PID 
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UNIDADE VI – Calibração e otimização de controladores PID 

6.1 Ajuste Manual 
6.2 Método Ziegler-Nichols  
6.3 Ajuste orientado 
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