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DISCIPLINA: Controle de Processos 

Vigência: a partir de 2018/2 Período letivo: 9º semestre 

Carga horária total: 60 h  Código: EQ.0905 

Ementa: Introdução ao Controle automático de processos. Estudo das 
características estáticas e dinâmicas do processo, do controlador e do elemento 
final de controle. Definição da função de transferência de um sistema pelo uso 
da transformada de Laplace. Estudo da ação e calibração do controlador. 
Análise dos sistemas de controle.  
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