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DISCIPLINA: Controle de Processos

Vigéncia: a partir de 2018/2 Periodo letivo: 9° semestre

Carga horéria total: 60 h Cdédigo: EQ.0905

Ementa: Introducdo ao Controle automatico de processos. Estudo das
caracteristicas estéaticas e dinamicas do processo, do controlador e do elemento
final de controle. Definicdo da funcéo de transferéncia de um sistema pelo uso
da transformada de Laplace. Estudo da acéo e calibracdo do controlador.
Andlise dos sistemas de controle.

Conteudos

UNIDADE I — Introducéo ao Controle de Processos
1.1 Aplicagbes
1.2 Sistemas de controle em malha aberta e em malha fechada
1.3 Modelagem
1.4 Simulacao
1.5 Técnicas de controle
1.6 Implementacéo de controladores

UNIDADE Il — Resposta Dinamica
2.1 Técnicas Matematicas para Andlise de Sistemas de Controle
2.1.1 Transformada de Laplace e sua aplicacdo para resolver
equacodes diferenciais
2.1.2 Variaveis de desvio
2.1.3 Linearizacao
2.2 Funcéo transferéncia
2.3 Diagrama de blocos
2.4 Diagrama de fluxo de sinal
2.5 Tempo morto
2.6 Resposta no tempo de sistemas de primeira ordem
2.7 Resposta no tempo de sistemas de segunda ordem e ordem
superior

UNIDADE Il - Propriedades Basicas dos Sistemas Realimentados
3.1 Erro de regime permanente
3.2 Rejeicdo de perturbacdes
3.3 Sensibilidade
3.4 Rastreamento dindmico
3.4 Estabilidade
3.5 Tipos de sistemas e constantes de erros estaticos
3.6 Controladores com ac¢des: proporcional, integral e derivativa

UNIDADE IV - Analise e Projeto Usando o Método do Lugar das Raizes
4.1 Lugar das raizes de um sistema realimentado
4.2 Passos para tracar o lugar das raizes
4.3 Projeto de sistemas de controle pelo método do lugar das raizes
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UNIDADE V - Andlise e Projeto no Dominio de Frequéncia
5.1 Diagramas de Bode
5.2 Diagramas polares
5.3 Diagramas de modulo em dB versus angulo de fase
5.4 Critério de estabilidade de Nyquist
5.5 Estabilidade relativa
5.6 Resposta em frequéncia de malha fechada de sistemas com
realimentacdo unitaria
5.7 Projeto de sistemas de controle pela resposta em frequéncia

UNIDADE VI — Controle de Processos Industriais
6.1 Projeto e implementacéo
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