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DISCIPLINA: Automacéo e Controle
Vigéncia: a partir de 2020/1 Periodo letivo: 4° Ano
Carga horéria total: 90h Cdédigo: SL.DE.254
Ementa: Introducdo ao funcionamento de sensores, transdutores e atuadores de diferentes
naturezas; Estudo sobre o funcionamento e a aplicacdo de Controladores Légicos
Programaveis (CLPs) e sua linguagem de programacao; Analise de sistemas de controle
utilizados na industria.

Conteudos

UNIDADE | — Sensores e Transdutores
1.1 Sensores de vazao, pressao, forca, velocidade, umidade, temperatura
1.2 Instrumentacao de sensores
1.3 Conexao elétrica de sensores e atuadores no controlador industrial

UNIDADE Il — Funcionamento de Atuadores
2.1 Elétrica
2.2 Eletromecanica
2.3 Pneumatica
2.4 Hidraulica

UNIDADE Il — Controladores Industriais
3.1 Aplicagbes
3.2 Funcionamento
3.3 Programacéo
3.4 Arquitetura de Controle

UNIDADE IV — Conceitos Basicos de Controle
4.1 Tipos de controle
4.2 Controlador proporcional
4.3 Controlador Integral
4.4 Controlador derivativo
4.5 Controlador proporcional derivativo (PD)
4.6 Controlador proporcional integral (PI)
4.7 Controlador proporcional, integral e derivativo (PID)
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