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DISCIPLINA: Controladores Logicos Programaveis

Vigéncia: a partir de 2018/1 Periodo letivo: 4° ano

Carga horéria total: 90 h Cédigo: TEC.0250

Ementa: Estudo de elementos de software e hardware de um controlador
I6gico programavel (CLP) e sua aplicacdo no controle de maquinas e
processos industriais. Busca de compreensdo dos conhecimentos tedricos e
praticos auxiliados por técnicas estruturadas de programacao na resolucéao de
situacdes-problema.

Conteudos

UNIDADE | — Controlador Légico Programével (CLP)
1.1 Histdrico e conceito
1.2 Caracteristicas
1.3 Principio de funcionamento
1.4 Arquitetura e especificacéo de hardware
1.5 Interface com sensores e atuadores
1.6 Supervisao e Interface Homem-Méaquina (IHM)

UNIDADE Il — Linguagens de programacao para CLPs
2.1 Linguagens de programacao padronizadas
2.1.1 Lista de instrucdes
2.1.2 Texto estruturado
2.1.3 Ladder
2.1.4 Grafcet/SFC
2.1.5 Diagrama de blocos
2.2 Estruturas basicas de programacao
2.2.1 Logicas E, OU e XOU
2.2.2 Intertravamento
2.2.3 Autoretencao
2.3 Funcgbes de temporizagdo e contagem
2.4 Estruturas avancadas de programacao
2.4.1 Blocos comparadores
2.4.2 Blocos de atribuicéo
2.5 Logicas estruturadas de programacéao para CLPs

UNIDADE Il — Controle de processo por CLPs
3.1 Controle de processo de nivel
3.2 Controle de processo de vazao
3.3 Controle de processo de temperatura
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