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DISCIPLINA: Automacao

Vigéncia: a partir de 2018/1 Periodo letivo: 4° ano

Carga horéaria total: 90 h Cddigo: NH _MCT.84

Ementa: Estudo dos conceitos gerais de seguranca. Estudo dos sistemas de automacao e
sua evolucdo. Busca de compreensdo dos principios de funcionamento de dispositivos
eletropneumaticos e eletro-hidraulicos, assim como, técnicas associadas aos circuitos logicos
desses dispositivos. Estudo e utilizacdo de diferentes linguagens de programacdo de
controladores  légicos programaveis integrando as tecnologias disponiveis na
instrumentacdo, comunicacdo, controle industrial e praticas de seguranca compativeis.

Conteudos

UNIDADE | — Conceito de Seguranca
1.1 Normas e legisla¢gdes sobre seguranca no trabalho
1.2 Andlise estatistica de riscos e acidentes no trabalho
1.3 Programas de prevengao e combate a incéndios e desastres
1.4 EPI's e EPC’s — Equipamentos de protecéo individual e coletivo
1.5 Seguranca em eletricidade e protecdo de maquinas
1.6 Riscos fisicos e quimicos

UNIDADE Il — Automacao Industrial e a Mecatronica
2.1 Historico de evolucdo da automacao
2.2 Automacao industrial na mecatrénica

UNIDADE Il — Eletropneumatica e Eletro-hidraulica
3.1 Diagramas trajeto x passo e trajeto x tempo
3.2 Dispositivos eletropneumaticos, eletro-hidraulicos, sensores e
simbologia
3.3 Montagem de circuitos eletropneumaticos e eletro-hidraulica
3.4 Simulacéo de circuitos eletropneumaticos e eletro-hidraulica em
ambiente computacional

UNIDADE IV — Sensores Industriais
4.1 Conceitos de Instrumentacao Industrial
4.2 Sensores de proximidade
4.3 Medigéo de Pressao
4.4 Medicao de Temperatura
4.5 Outros tipos de medicbes

UNIDADE V - Controlador Légico Programavel
5.1 Arquitetura de um Controlador Logico Programavel
5.2 Softwares de programacao
5.3 Utilizag&o da plataforma de desenvolvimento CODESYS
5.4 Funcgdes béasicas de um CLP
5.5 Interface Homem-maquina (IHM)
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UNIDADE VI — Linguagens de programacao da norma IEC 61131-3
6.1 Texto estruturado (ST)
6.2 Lista de instrucdes (IL)
6.3 Diagramas Ladder (LD)
6.4 Diagramas de blocos funcionais (FBD)
6.5 Diagramas de func¢des sequenciais (SFC)

UNIDADE VIl — Redes Industriais/Barramentos Industriais
7.1 Principais protocolos
7.2 Aplicacoes

UNIDADE VIII — Sistemas Supervisorios
8.1 Introducao aos sistemas supervisorios
8.2 Arquitetura tipica de sistemas supervisorios
8.3 Desenvolvimento de Sistema Supervisério SCADA

UNIDADE IX — Sistemas Industriais
9.1 Principios fundamentais das linhas de producao
9.2 Fundamentos dos sistemas de montagem automatizados
9.3 Aplicagdes de linhas de producdo automatizadas

UNIDADE X — Projeto de Automacéao Industrial
10.1 Definicdo de projeto de automacao industrial
10.2 Aplicacdo das normas de seguranca dentro de projetos
10.2 Especificacdo de componentes para projeto
10.3 Elaboracao de relatérios técnicos referentes a projetos
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