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DISCIPLINA: Laboratório de Controle 

Vigência: a partir de 2020/1 Período letivo: 9° semestre 

Carga horária total: 45 h Código: SUP.2108 

Ementa: Estudo de experimentos sobre processos em escala reduzida e 
equipamentos de controle e aquisição de dados disponíveis no laboratório. A 
segunda unidade propõe o desenvolvimento de um projeto prático em grupo que 
contempla aspectos teóricos e práticos da implementação de um sistema de 
controle completo.  

 
Conteúdos 
 

UNIDADE I – Controladores industriais: 
  1.1 Características de controladores industriais; 

1.2 Programação de parâmetros; 
1.3 Montagem e instalação; 
1.4 Aquisição de sinais; 
1.5 Métodos de sincronização de controladores PID; 
1.6 Análise de desempenho de controladores PID. 

       
UNIDADE II - Projeto de controle para uma planta em escala reduzida: 
  2.1 Modelagem matemática; 

2.2 Técnicas de identificação de parâmetros; 
  2.3 Projeto de controlador; 
  2.4 Discretização de controladores analógicos; 
  2.5 Aspectos práticos da implementação de controladores digitais. 
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