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DISCIPLINA: Robdtica |

Vigéncia: a partir de 2020/1 Periodo letivo: 9° semestre

Carga horéria total: 30 h Cédigo: SUP.2109

Ementa: Estudo de manipuladores industriais. Ferramentas matematicas e
cinemética de manipuladores em cadeia aberta.

Conteldos

UNIDADE | — INTRODUCAO A ROBOTICA INDUSTRIAL
1.1 Fatores que beneficiaram o desenvolvimento dos rob6s
industriais.
1.2 Conceitos basicos de um robo;
1.3 Principais aplicagdes dos robds industriais.

UNIDADE Il - ASPECTOS CONSTRUTIVOS DE MANIPULADORES ROBOTICOS
2.1 Robés industriais;
2.2 Classificacéo;
2.3 Sensores;
2.4 Acionamento e controle de robds;
2.5 Programacéo de robés;
2.6 Preciséo e capacidade de repeticéo;
2.7 Garras e ferramentas.

UNIDADE Il - TRANSFORMACOES
3.1 Representacdes: posicao e rotagao;
3.2 Transformacdes;
3.3 Composic¢des de rotacao;
3.4 Parametrizacdo das rotacoes;
3.5 Transformacgdes homogéneas;

UNIDADE IV - MODELAGEM CINEMATICA DE ROBOS
4.1 Cadeias cinematicas;
4.2 Calculo da matriz de transformacéo de coordenadas pelo método
de Denavit-Hartenberg;
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