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DISCIPLINA: Controle Adaptativo

Vigéncia: a partir de 2021/2 Periodo letivo: Eletiva

Carga horaria total: 45h Caodigo: EE.673

Ementa: A disciplina de Controle Adaptativo trata de esquemas de controle
utilizando adaptacao de parametros online. Para tanto, sdo introduzidos os
esquemas de controle adaptativo, métodos de estimacdo de parametros bem
como controladores com escalonamento de ganho, adaptativos auto ajustaveis
e adaptativos por modelo de referéncia. Aborda-se tantos os aspectos tedricos,
como os de implementagcdo em simulacdo e na pratica. Analisa-se também

como robustecer estes controladores.

Conteludos

UNIDADE | — Conceitos basicos em controle adaptativo
1.1 Introdugado ao controle adaptativo
1.2 Viséo geral de esquemas basicos de controle adaptativo
1.2.1 Escalonamento de ganhos
1.2.2 Controle adaptativo autoajustavel

1.2.3 Controle adaptativo por modelo de referéncia

UNIDADE Il — Estimagao de parametros em tempo real
2.1 Introducgao a estimagao de parametros
2.2 Estimacao de parametros

2.3 Observadores adaptativos

UNIDADE IIl — Controle adaptativo auto ajustavel
3.1 Introdugao ao controle adaptativo auto ajustavel

3.2 Esquemas de controle adaptativo auto ajustavel

UNIDADE IV — Controle adaptativo por modelo de referéncia
4.1 Introdugao ao controle adaptativo por modelo de referéncia

4.2 Esquemas de controle adaptativo por modelo de referéncia
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UNIDADE V - Aspectos de implementacdo pratica de controladores
adaptativos

5.1 Robustez

5.2 Controle Adaptativo Robusto

5.3 Aspectos praticos de implementagao
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