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Disciplina: Automação Industrial  
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Ementa: Estudo sobre circuitos pneumáticos e eletropneumáticos, análise dos 
equipamentos utilizados em instalações de ar comprimido, identificação e 
aplicação de atuadores pneumáticos e de técnicas de comando para válvulas 
pneumáticas. Identificação e elaboração de circuitos eletropneumáticos, 
aplicação de eletroválvulas, sensores, temporizadores e relés de contagem. 
Introdução aos controladores lógicos programáveis (CLPs) e sua aplicação 
para a automação de processos industriais.  

 

Conteúdos 

 

UNIDADE I – PNEUMÁTICA 
1.1 Pneumática e suas aplicações. 
1.2 Propriedades físicas do ar. 
1.3 Lei dos Gases Perfeitos e Princípio de Pascal. 
1.4 Equipamentos para a produção, preparação e distribuição de ar 

comprimido. 
1.5 Válvulas e atuadores pneumáticos. 
1.6 Estudo e elaboração de circuitos pneumáticos básicos. 

 

UNIDADE II – ELETROPNEUMÁTICA 

2.1 Componentes dos circuitos de comando eletropneumáticos. 

2.2 Tipos de sensores de proximidade e suas aplicações. 

2.3 Análise e resolução de circuitos básicos. 

2.4 Resolução e montagem de circuitos sequenciais. 

2.5 Aplicação de contadores e temporizadores 

2.6 Montagem de circuitos em simuladores. 

2.7 Métodos para a resolução de circuitos com sequência indireta. 

 

UNIDADE III – INTRODUÇÃO A CONTROLADORES LÓGICOS 

PROGRAMÁVEIS
 

3.1  Conceitos básicos e generalidades dos CLP 

3.2  Linguagens de programação de CLP. 

3.3  Aplicação de CLP para a automação de processos básicos. 
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