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DISCIPLINA: Sinais e Sistemas

Vigéncia: a partir de 2024/1 Periodo letivo: 4° Semestre
Carga horaria total: 75 h Cdédigo: SUP.3737

CH Extensao: 0 h CH Pesquisa: 0 h

CH Pratica: 10 h % EaD: 20 %

Ementa: Estudo de sinais e sistemas. Representacdo matematica e
classificagdo de sinais e sistemas. Analise de sistemas lineares e
invariantes no tempo. Representacdo matematica de sistemas
usando equacbes diferenciais, espaco de estados e funcdo de
transferéncia. Analise da resposta transitéria e em regime
permanente. Estudo da funcdo de transferéncia, polos e zeros e
estabilidade. Estudo da Transformada Z.

Conteudos:

UNIDADE | - CONCEITOS BASICOS DE SINAIS E SISTEMAS
1.1 Definigdes de Sistemas e Sinais
1.2 Classificagao de Sinais
1.3  Sinais basicos em tempo continuo e discreto
1.4 Classificagao de Sistemas

UNIDADE Il — SISTEMAS LINEARES CONTINUOS E INVARIANTES NO
TEMPO (SLCIT)

2.1 Modelos matematicos e equacdes diferenciais

2.2 Diagrama de blocos

2.3 Resposta impulsiva

2.4 Andlise da estabilidade de SLCIT

UNIDADE Il = TRANSFORMADA DE LAPLACE
3.1  Definicdo e propriedades da transformada de Laplace
3.2 Transformada inversa de Laplace
3.3 Solucio de equacgdes diferenciais
3.4 Funcéo de transferéncia
3.5 Polos, Zeros e Estabilidade de SLCIT

UNIDADE IV — SISTEMAS LINEARES DISCRETOS E INVARIANTES NO
TEMPO (SLDIT)

4.1 Modelos matematicos e equacdes a diferencas

4.2 Resposta impulsiva de um SLDIT

4.3 Analise de estabilidade de um SLDIT

UNIDADE V- TRANSFORMADA Z
5.1 Definicado e propriedades da Transformada Z
5.2 Transformada inversa
5.3 Transformada Z de uma ED
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5.4 Solucio de equacdes a diferencas

5.5 Funcéao de Transferéncia Discreta

5.6 Polos, Zeros e Estabilidade de SLDIT

5.7 Relagao Laplace e Transformada Z: Métodos de Discretizacao
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