Servigo Publico Federal
Instituto Federal de Educacgao, Ciéncia e Tecnologia Sul-rio-grandense
Pré-Reitoria de Ensino

DISCIPLINA: Controladores Programaveis

Vigéncia: a partir de 2024/1 Periodo letivo: 5° Semestre
Carga horaria total: 75 h Cddigo: SUP.3744

CH Extensao: 0 h CH Pesquisa: 0 h

CH Pratica: 40 h % EaD: 20 %

Ementa: Estudo dos Controladores Légicos Programaveis (CLPs),
socializando trés das cinco linguagens de programacao (Ladder,
Diagrama Funcional de blocos e SFC/GRAFCET) definidas pela
norma I|EC 61131-3, habilitando o aluno a automatizar
sistemas/equipamentos, por meio da integracdo das tecnologias
atuais disponiveis no mercado.

Conteudos:

UNIDADE | - CONTROLADOR LOGICO PROGRAMAVEL (HARDWARE)
1.1 Arquitetura de um controlador Iégico programavel

UNIDADE Il — CONTROLADOR LOGICO PROGRAMAVEL (SOFTWARE)
2.1 Linguagens de programaveis — graficas
2.1.1 Softwares de programagao
2.1.2 Grandezas digitais e analdgicas associadas aos controladores

UNIDADE Il - CONTROLADOR LOGICO PROGRAMAVEL (HARDWARE)
3.1 Projeto discreto e continuo em um CLP
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