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DISCIPLINA: Laboratório de Controle 

Vigência: a partir de 2024/1 Período letivo: 6° Semestre 
Carga horária total: 30 h Código: SUP.3749 
CH Extensão: 0 h CH Pesquisa: 0 h 
CH Prática: 3 h % EaD: 0 % 
Ementa: Estudo de experimentos de controle em processos de escala 

reduzida. 

Conteúdos:  

UNIDADE I –  CONTROLADORES INDUSTRIAIS 
1.1 Aspectos práticos do controlador PID 
1.2 Características de equipamentos e controladores industriais 
1.3 Montagem e instalação de controladores industriais  
1.4 Configuração de parâmetros em controladores industriais 

UNIDADE II –  PROJETO DE CONTROLE PARA UMA PLANTA EM ESCALA 
REDUZIDA 

2.1 Discretização do controlador PID  
2.2 Simulação numérica de controlador PID contínuo e digital 
2.3 Implementação em microcontrolador de controlador PID digital 
2.4 Aquisição de sinais e identificação de parâmetros 
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