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DISCIPLINA: Robadtica |

Vigéncia: a partir de 2024/1 Periodo letivo: 6° Semestre
Carga horaria total: 30 h Cédigo: SUP.2109

CH Extensao: O h CH Pesquisa: 0 h

CH Pratica: 3 h % EaD: 0 %

Ementa: Estudo de manipuladores robdticos industriais. Analise de
ferramentas matematicas e cinematica de manipuladores em cadeia
aberta.

Conteudos:

UNIDADE | - INTRODUCAO A ROBOTICA INDUSTRIAL
1.1 Fatores que beneficiaram o desenvolvimento dos robés industriais
1.2  Conceitos basicos de um robd
1.3  Principais aplica¢des dos robds industriais

UNIDADE Il = ASPECTOS CONSTRUTIVOS DE MANIPULADORES
ROBOTICOS

2.1 Robds industriais

2.2 Classificagao

2.3 Sensores

2.4  Acionamento e controle de robbs

2.5 Precisao e capacidade de repeticao

2.6 Garras e ferramentas

UNIDADE Ill - TRANSFORMACOES
3.1 Representacgdes: posigcao e rotagcao
3.2 Transformacoes
3.3 Composic¢des de rotacao
3.4 Cadeias cinematicas

UNIDADE IV — ROBOS INDUSTRIAIS
4.1 Software de simulagao de robd industrial
4.2 Simulagao de tarefas em robds industriais
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