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DISCIPLINA: Sistemas de Controle Il

Vigéncia: a partir de 2024/1 Periodo letivo: 7° Semestre
Carga horaria total: 60 h Cdédigo: SUP.2013

CH Extensao: 0 h CH Pesquisa: 0 h

CH Pratica: 15 h % EaD: 0 %

Ementa: Andlise e Projeto de Sistemas de Controle pela Resposta em
Frequéncia. Projeto de compensadores por avango, por atraso de
fase e por avanco e atraso de fase e controladores PID. Analise e
projeto de sistemas de controle no Espago de Estados. Projeto de
controladores e de observadores de estados por alocacio de pélos.

Conteudos:

UNIDADE | - ANALISE DA RESPOSTA EM FREQUENCIA
1.1 Conceitos da resposta em frequéncia
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UNIDADE Il = PROJETO DE SISTEMAS DE CONTROLE PELA RESPOSTA
EM FREQUENCIA

2.1 Compensacgao por avancgo de fase

2.2 Compensacgao por atraso de fase

2.3 Compensacgao por avancgo e atraso de fase

2.4 Controladores P, Pl e PID

UNIDADE IIl - ANALISE EM ESPACO DE ESTADOS
3.1 Descricao em espaco de estados
3.2 Transformacgao de similaridade
3.3 Solucdo da Equacgao de Estados
3.4 Analise de estabilidade
3.5 Controlabilidade e Observabilidade
3.6 Formas Candnicas e Realizagdes

UNIDADE IV — PROJETO NO ESPACO DE ESTADOS
4.1 Alocacao de polos e realimentacédo de estados
4.2 Projeto de observadores de estado
4.3 Controle integral e rastreamento
4.4  Estabilidade via Lyapunov
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