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DISCIPLINA: Mecânica Aplicada II 

Vigência: a partir de 2024/1 Período letivo: 8° Semestre 
Carga horária total: 60 h Código: SUP.1993 
CH Extensão: 0 h CH Pesquisa: 0 h 
CH Prática: 0 h % EaD: 0 % 
Ementa: Estudo da cinemática e da dinâmica da partícula e do corpo rígido. 

Equação do movimento. Trabalho e Energia. Impulso e quantidade 
de movimento. 

Conteúdos:  

UNIDADE I –  CINEMÁTICA DA PARTÍCULA 
1.1 Movimento retilíneo: continuo e irregular 
1.2 Movimento curvilíneo geral: coordenadas retangulares 
1.3 Movimento curvilíneo geral: coordenadas normal, e tangencial 
1.4 Movimento curvilíneo geral: coordenadas cilíndricas 

UNIDADE II –  DINÂMICA DA PARTÍCULA 
2.1 Equações do movimento 
2.2 Trabalho e energia mecânica 
2.3 Conservação da energia mecânica 
2.4 Impulso e quantidade de movimento 

UNIDADE III –  CINEMÁTICA DOS CORPOS RÍGIDOS 
3.1 Rotação em torno de um eixo fixo 
3.2 Movimento geral no plano: coordenadas retangulares 
3.3 Movimento geral no plano: coordenadas normal e tangencial 
3.4 Movimento geral no plano: coordenadas cilíndricas 

UNIDADE IV –  DINÂMICA DOS CORPOS RÍGIDOS 
4.1 Equações do movimento 
4.2 Trabalho e energia mecânica 
4.3 Conservação da energia mecânica 
4.4 Impulso, quantidade de movimento e momento angular 
4.5 Conservação da quantidade de movimento e do momento angular 
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