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DISCIPLINA: Mecanismos 

Vigência: a partir de 2024/1 Período letivo: 9° Semestre 
Carga horária total: 30 h Código: SUP.2903 
CH Extensão: 0 h CH Pesquisa: 0 h 
CH Prática: 0 h % EaD: 0 % 
Ementa: Compreensão dos conceitos de mobilidade aplicados a 

mecanismos. Estudo cinemático de sistemas articulados, cames e 
trens de engrenagens. 

Conteúdos:  

UNIDADE I –  DEFINIÇÕES BÁSICAS 
1.1 Mecanismos espaciais e planares  
1.2 Tipos de movimentos 
1.3 Elos e juntas  
1.4 Lei de Grashof 
1.5 Cálculo da mobilidade 

UNIDADE II –  SISTEMAS ARTICULADOS 
2.1 Síntese de mecanismos 
2.2 Análise de mecanismos 

UNIDADE III –  CAMES  
3.1 Classificação de cames e seguidores  
3.2 Diagrama de EVAP  

UNIDADE IV –  TRENS DE ENGRENAGEM 
4.1 Trem de engrenagens simples 
4.2 Trem de engrenagens compostas 
4.3 Trem de engrenagens planetárias ou epicicloidais 
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