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DISCIPLINA: Robdtica Il

Vigéncia: a partir de 2024/1 Periodo letivo: 9° Semestre
Carga horaria total: 30 h Cédigo: SUP.2113

CH Extensao: O h CH Pesquisa: 0 h

CH Pratica: 3 h % EaD: 0 %

Ementa: Estudo de geragao de trajetérias e controle de movimentos de um
robd. Programacao de robds industriais.

Conteudos:

UNIDADE | - CINEMATICA DIRETA

1.1 Matriz de rotacao
Transformagdes homogéneas
Convencao de Denavit-Hartenberg
Cinematica direta de manipuladores tipicos
Parametrizacio de rotacao
Programacao da cinematica direta
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UNIDADE Il — CINEMATICA INVERSA
2.1 O problema geral cinematica inversa
2.2 Desacoplamento cinematico
2.3 Cinematica inversa de posicao
2.4 Cinematica inversa de orientacao
2.5 Cinematica inversa de manipuladores tipicos
2.6 Programacéao da cinematica inversa

UNIDADE Il - PLANEJAMENTO DE TRAJETORIAS
3.1 Planejamento de movimento
3.2 Descrigado polinomial de trajetorias
3.3 Trajetdrias com polindmio de 32 ordem
3.4 Trajetorias com polinémio de 5% ordem
3.5 Trajetdrias LSPB (Linear Segments with Parabolic Blends)
3.6 Trajetorias para caminhos especificados por Via Points

UNIDADE IV — PROGRAMACAO DE ROBOS INDUSTRIAIS
4.1 Linguagem de programacgao de robos
4.2 Programacao off-line de robés industriais
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