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DISCIPLINA: Automacao Industrial

Vigéncia: a partir de 2024/2 Periodo letivo: 3° Semestre

Carga horéria total: 75h Cddigo: TEC.4673

% EaD: 20%

Ementa: Construgdo de conhecimentos tedricos e praticos com Controlador Logico
Programavel (CLP), linguagem de programacdo Ladder, logicas de programacéo,
acionamentos elétricos e controle de processo. Integracdo entre equipamentos
industriais, como inversor de frequéncia, e Interfface Homem Maquina (IHM).
Avaliagéo da viabilidade técnica e econdémica de melhorias de maquinas e processos.
Desenvolvimento do projeto integrador multidisciplinar, que ocorre no dltimo semestre

do curso.

Conteudos

UNIDADE | — Introducédo aos Controladores LAgicos Programaveis
1.1 — Controladores Légicos Programaveis
1.2 — Arquitetura e Principio de Funcionamento
1.3 — Aplicagéo do CLP

1.4 —Tipos de CLP

UNIDADE Il — Interface de Entrada e Saida
2.1 — Conceitos basicos de Interface Homem Maquina (IHM)
2.2 — Caracteristicas de entrada e saida

2.3 — Mddulos de entrada e saida

UNIDADE Il — Linguagem Ladder
3.1 — Légica de contatos
3.2 — Simbologia
3.3 — Diagramas de contatos em Ladder

3.4 — Instalacéo e programacao
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UNIDADE IV — Projetos com CLP
4.1 — Projeto e programacao para acionamentos
4.2 — Projeto e programacao para controle de processo industrial

4.3 — Introdug&o aos sistemas supervisorios

UNIDADE V - Controle de Processos Industriais
5.1 - Tipos de processos industriais

5.2 - Formas de controle e aplicacdes

UNIDADE VI - Projeto integrador

6.1 - Desenvolvimento dos processos relacionados a disciplina e que
estejam associados ao projeto integrador multidisciplinar.
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