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DISCIPLINA: Controladores Logicos Programaveis

Vigéncia: a partir de 2020/1 Periodo letivo: 4° ano

Carga horéria total: 90 h Cdédigo: TEC.3556

Ementa: Estudo de tematica referente ao equipamento caracterizado de
Controlador Logico Programavel (CLP). Aplicacdo de automacfes de pequeno
porte. Introducéo a estruturacao fisica do equipamento — hardware, remetendo ao
aporte tedrico-pratico do estudante em questdes de eletrbnica geral, eletrénica de
poténcia e eletronica digital. Desenvolvimento de situacdes-problemas referentes
a questbes emergentes de meio industrial e residencial. Estabelecimento de
relacbes entre logica e programacdo - software. Desenvolvimento de
programacao em ambiente virtual, por meio de linguagem gréfica e/ou textual.
Aplicacdo de experimentos em ambiente didatico e/ou em ambiente real.
Experimentacdo de interface entre uma chave de partida eletrénica de motores e
um CLP. Especificacdo correta da arquitetura dos CLP’s. Utilizacdo e
reconhecimento das diferentes linguagens de programagdo normalizadas.
Reconhecimento de barramentos industriais e sua utilizacdo nos sistemas de
automacao industrial.

Conteudos

UNIDADE | — Logica Combinacional
1.1 Arquitetura de um Controlador Légico Programavel
1.2 Linguagens de programacao
1.3 Softwares de programacao
1.4 Funcbes basicas de um CLP

UNIDADE Il — Logica Sequencial
2.1 Gréfico Funcional de Comando Etapa-Transicdo(GRAFCET)
2.2 Representacdo do GRAFCET a linguagem Ladder
2.3 Aplicagéo pratica do conversor de frequéncia
2.4 Interface Homem-maquina(lHM)

UNIDADE Il — Redes Industriais/Barramentos Industriais
3.1 Protocolos
3.2 Aplicacbes
3.3 Introducéo aos sistemas supervisorios
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