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DISCIPLINA: Robotica

Vigéncia: a partir de 2025/1 Periodo letivo: 1° ano

Carga horaria total: 60h Cdodigo: TEC.4155

Ementa: Introdugcdo aos conceitos basicos de robotica. Desenvolvimento de
habilidades praticas em programacéao e construcao de robds. Compreensao do
pensamento critico e a resolucdo de problemas através de projetos praticos.
Estimulacdo do trabalho em equipe e da comunicacéo eficaz entre estudantes.
Exploragéo das aplicacdes da robdtica em diversas areas da industria e da vida
cotidiana. Reflexdes sobre ética e impacto social da robotica.

Conteudos

UNIDADE I - Introducéo a robética
1.1 Historia da robdtica
1.2 Definicéo e aplica¢cbes da robotica
1.3 Componentes basicos de um robd
1.4 Areas de aplicagdo da robotica

UNIDADE Il - Fundamentos de eletrénica e mecanica para roboética
2.1 Componentes eletrénicos basicos
2.2 Circuitos eletrénicos basicos
2.3 Sensores e Atuadores
2.4 Placas controladoras
2.5 Principios de mecéanica para robética

UNIDADE Ill - Programacao de robos
3.1 Ldgica de programacéo aplicada a robotica
3.2 Introducéo a programacao aplicada a robdtica
3.3 Controle de sensores e atuadores

UNIDADE IV - Projeto e construcao de rob0s
4.1 Planejamento de projetos
4.2 Montagem e soldagem de componentes
4.3 Testes e ajustes de robds
4.4 Prototipagem e fabricacéo

UNIDADE V - Robatica educacional
5.1 Utilizac&o de kits educacionais
5.2 Atividades praticas em grupo
5.3 Competicdes de robds

UNIDADE VI - Impresséo 3D na robdtica
6.1 Introducgéo a impressao 3D
6.2 Modelagem 3D para robadtica
6.3 Preparacgéo e configuracao de impressoes
6.4 Operacao de impressoras 3D
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UNIDADE VIl - Etica e impacto social da robética
7.1 Implicacdes éticas da robotica
7.2 Impacto da robotica no mercado de trabalho
7.3 Futuro da robdtica e inteligéncia artificial
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