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DISCIPLINA: Sistemas de supervisao e comunicacao

Vigéncia: a partir de 2021/1 Periodo letivo: 4° ano

Carga horéria total: 120h Codigo: TEC.4320

Ementa: Introducéo aos sistemas de superviséo, controle e aquisicéo de dados,
caracterizacao dos seus componentes de hardware e software, suas aplicacoes,
andlise das principais redes de automacdo empregadas e desenvolvimento de
aplicativo supervisorio.

Conteudos

UNIDADE | — Sistemas de superviséo, controle e aquisigdo de dados (SCADA).

1.1 Historico

1.2 Conceitos

1.3 Arquiteturas

1.4 Componentes de Hardware e Software

UNIDADE Il — Redes de automacéo

2.1 Evolugao das redes de automagéao

2.2 Caracteristicas das redes de automacao

2.3 Defini¢cbes e classificacdes

2.4 Modelos de comunicacédo em redes

2.5 Principais camadas empregadas em redes em automacao
2.6 Principais redes de automacao

UNIDADE Ill — Software Supervisério

3.1 Introducgéao

3.2 Componentes de Software

3.3 Base de dados (Tags)

3.4 Drivers de comunicacao

3.5 Alarmes

3.6 Interface Homem-maquina (IHM)
3.7 Controle de acesso

3.8 Historicos

3.9 Programacao (Scripts)

3.10 Desenvolvimento de aplicacdes

UNIDADE IV — Projeto de sistemas de superviséo, controle e aquisi¢cao de dados

3.1 Levantamento dos requisitos de Hardware e Software
3.2 Métricas de qualidade
3.3 Projeto, prototipagem e testes
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