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DISCIPLINA: Dindmica
Vigéncia: a partir de 2023/1 Periodo letivo: 4° semestre
Carga horaria total: 45 h Cdédigo: SUP.2902
Ementa: Estudo dos fundamentos de mecanica newtoniana a partir da
cinematica e dinamica de translacdo e rotacdo de particulas e corpos
extensos. Analise da energia mecanica em sistemas conservativos e
dissipativos. Discussao da dindmica de colisdes e suas aplicacoes.

Contetudos

UNIDADE | — Cinematica da Particula
1.1 Cinematica retilinea com velocidade e com aceleragao constantes
1.2 Movimento curvilineo geral
1.3 Movimento de projéteis
1.4 Movimento relativo

UNIDADE Il — Forga e Aceleragao
2.1 Leis de Newton
2.2 Equagdes do movimento em coordenadas retangulares e
curvilineas
2.3 Forcga central

UNIDADE Il — Trabalho e Energia
3.1 Trabalho de forgas constantes e variaveis
3.2 Principio do trabalho e energia mecanica
3.3 Poténcia
3.4 Forgas conservativas e conservagao de energia
3.5 Trabalhos Virtuais

UNIDADE IV — Momento Linear
4.1 Impulso e momento linear
4.2 Conservagao do momento linear total
4.3 Colisdes
4.4 Impulso e momento linear

UNIDADE V - Cinematica dos Corpos Rigidos
5.1 Translagao de um corpo rigido
5.2 Rotacao de um corpo rigido

UNIDADE VI - Dinédmica dos Corpos Rigidos
6.1 Momento de inércia de massa e teorema dos eixos paralelos
6.2 Equacdes do movimento plano para translacéo e rotagao
6.3 Equacdes do movimento para movimentos planos gerais

UNIDADE VII — Trabalho e Energia no Movimento de Corpos Rigidos
7.1 Trabalho e energia
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7.2 O trabalho do momento de binario
7.3 Principio do trabalho e energia
7.4 Conservagédo da energia

UNIDADE VIl — Momento Angular
8.1 Momento angular
8.2 Impulso
8.3 Conservacado do momento angular
8.4 Colisdo excéntrica
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