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Ementa: Estudo dos fundamentos de automacao. Analise dos elementos de
l6gica combinacional e algebra booleana. Estudo das tecnologias de sensores e
atuadores para automacéo industrial. Estudo de programacgao de controladores
l6gicos programaveis e de controladores dedicados. Analise de Sistemas
supervisorios e interface homem-maquina. Estudo das nogdes de

redes industriais.

Conteudos

UNIDADE | — Fundamentos da automacao
1.1 Retrospectiva e histérico
1.2 Conceitos de automacao e controle
1.3 Arquitetura da automacao industrial
1.4 Principios e estratégias de automacgao e controle
1.5 Sistemas de controle industrial

UNIDADE II — Logica combinacional
2.1 Sinais e sistemas analdgicos e digitais
2.2 Sistemas de numeracao
2.3 Fungdes ldgicas e algebra booleana

UNIDADE IIl — Sensores
3.1 Fundamentos de instrumentacéo;
3.2 Sensores magnéticos e eletromagnéticos
3.3 Sensores térmicos
3.3 Sensores de grandezas mecanicas
3.4 Sensores de proximidade, passagem, presencga e fim de curso

UNIDADE IV — Atuadores
4.1 Lineares
4.2 Relés
4.3 Motores
4.4 Motores de passo
4.5 Servo motores

UNIDADE V - Controladores
5.1 Controladores Logicos Programaveis (CLPs)
5.2 Linguagens de programagao
5.3 Temporizadores
5.4 Contadores
5.5 Controladores especificos (dedicados)

UNIDADE VI — Sistemas supervisorios
6.1 Introdugao e conceitos
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6.2 Interface homem-maquina

6.3 Especificagéo e projeto de interfaces

UNIDADE VIl — Redes industriais
7.1 Introducgao a redes industriais
7.2 RS232, RS485
7.3 Ethernet
7.4 Profibus
7.5 Fieldbus
7.6 CAN
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