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DISCIPLINA: Mecanismos

Vigéncia: a partir de 2024/01

Periodo letivo: 5° semestre

Carga horariatotal: 75 h

Codigo: SUP.3799

CH Extensao:0 h

CH Pesquisa:0 h

CH Pratica: 37,5 h

% EaD: 20 %

articulados e estudo de cames.

tipos de mecanismos, mecanismos com movimento plano,

Ementa: Desenvolvimento de conceitos relativos ao estudo dos mecanismos,

Conteldos

UNIDADE | - CONCEITOS RELATIVOS AO ESTUDO DOS MECANISMOS

1.1 - Ciéncia dos mecanismos.
1.2 - Maquina e mecanismos.
1.3 - Classificacdo dos mecanismos.

1.4 - Corpo rigido.

1.5 - Classificacdo de um corpo rigido.

1.6 - Graus de liberdade.

1.7 - Pares cinematicos.

1.8 - Ponto morto.

mecanismos




1.9 - Inversdo de mecanismos.

UNIDADE Il - MECANISMOS CARACTERISTICOS
2.1 - Mecanismos de quatro barras.

2.2 - Sistema biela-manivela.

2.3 - Garfo Escocés.

2.4 - Mecanismos de retorno rapido.

2.5 - Mecanismos geradores de reta.

2.6 - Pantdgrafo.

2.7 - Roda de Geneva.

2.8 - Juntas universais.

2.9 - Outros mecanismos.

UNIDADE Ill - ANALISE CINEMATICA DOS MECANISMOS COM MOVIMENTO
PLANO

3.1 - Pontos coincidentes.

3.2 - Movimento linear de um ponto.

3.3 - Movimento angular.

3.4 - Movimento relativo.

3.5 - Centro instantaneo de rotacéo.

3.6 - Teorema de Kennedy.

3.7 - Métodos de determinacdo da velocidade e mecanismos.

3.8 - Mecanismos com contato direto.



3.9 - Relacéo de velocidades angulares.

3.10- Aceleracao relativa de particulas em mecanismos.

UNIDADE IV - SINTESE DE MECANISMOS ARTICULADOS

4.1 - Métodos caracteristicos.

UNIDADE V - ESTUDO DOS CAMES

5.1 - Tipos de movimento dos seguidores.

5.2 - Tipos de seguidores e cames.

5.3 - Geometria da came radial.

5.4 - Diagrama de deslocamento.

5.5- Angulo de presséo e raio de curvatura.

5.6 - Consideracfes sobre a fabricacdo de cames.

5.7 - Consideracfes sobre o projeto de cames.
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