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DISCIPLINA: Mecéanica Vibratéria

Vigéncia: a partir de 2024/1 Periodo letivo: 7° semestre
Carga horaria total: 30 h Cddigo: SUP.3813

CH Extenséo: 0 h CH Pesquisa: 0 h

CH Pratica: 15 h % EaD: 0 %

Ementa: Apresentacdo dos fundamentos das vibragcdes mecéanicas e elementos
de um sistema mecéanico. Desenvolvimento de modelagem matematica de
sistemas mecanicos com parametros concentrados. Analise da vibragao livre de
sistemas mecéanicos com um grau de liberdade, vibracGes for¢cadas de sistemas
mecanicos com um grau de liberdade submetidos a excitagdes harmdnicas,
periddicas e arbitrarias. Andlise da vibracdo livre e forcada de sistemas
mecanicos com dois graus de liberdade, vibracdo livre e forgcada de sistemas

mecanicos com N graus de liberdade e aplicagfes em Engenharia.

Conteudos

UNIDADE | — Fundamentos das vibracdes mecanicas

1.1 - Introducéo a aspectos importantes da vibracéo e suas aplicacdes
1.2 — Caracteristicas dos sistemas vibratorios

1.3 — Consideragfes sobre a matematica dos sistemas vibratérios discretos

UNIDADE Il — Vibracdes livres em Sistemas de 1 grau de liberdade



2.1 — Modelagem de sistemas fisicos como osciladores harmdnicos;
2.2 — Forcarestauradora, forca amortecedora e forca inercial;
2.3 — Massa equivalente, rigidez equivalente e amortecimento equivalente;

2.4 — Frequéncia natural: Método de Rayleigh, modelagem direta, estabilidade do

movimento;

2.5 — Mecanismos de dissipacdo: Amortecimento viscoso, atrito seco e

amortecimento histerético;

UNIDADE Ill - Vibragéo forgcada em Sistemas de 1 grau de liberdade

3.1 - Resposta harménica em sistema com amortecimento viscoso e

harmonicamente excitado;

3.2 — Ressonéncia: configuracéo de forgas naressonancia;

3.3 — Resposta ao desbalanceamento e movimento excitado pela base;
3.4 - Vibracéo forcada com outros tipos de amortecimento;

3.5 - Vibracéo forcada por superposi¢cdo de harmdnicas;

UNIDADE IV - Vibragao em sistemas com varios graus de liberdade

4.1 - Vibragdo em sistemas n&o amortecidos com dois graus de liberdade;
4.2 — Autovalores, autovetores e modos de vibracgéo;

4.3 — Ortogonalidade dos modos de vibracéo livre;

4.4 — Resposta forcada em sistemas com dois graus de liberdade;

4.5 - Modelagem de alguns sistemas;

4.6 — Coeficientes de influéncia: rigidez, flexibilidade e inércia;

4.7 — Coordenadas generalizadas e forgcas generalizadas;



4.8 — Ortonormalizac&o dos autovetores;
4.9 — Resposta em regime permanente
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