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DISCIPLINA: Automação Industrial 

Vigência: a partir de 2027/1 Período letivo: 3º Semestre 

Carga horária total: 75h Código: TEC.5223 

   CH não presencial: 15h 

Ementa: Construção de conhecimentos teóricos e práticos com Controlador 
Lógico Programável (CLP), linguagem de programação Ladder, lógicas de 
programação, acionamentos elétricos e controle de processo. Integração entre 
equipamentos industriais, como inversor de frequência, e Interface Homem 
Máquina (IHM). Avaliação da viabilidade técnica e econômica de melhorias de 
máquinas e processos. 

Conteúdos 

UNIDADE I – Introdução aos Controladores Lógicos Programáveis 

1.1 Controladores Lógicos Programáveis 
1.2 Arquitetura e Princípio de Funcionamento 
1.3 Aplicação do CLP 
1.4 Tipos de CLP 

 
UNIDADE II – Interface de Entrada e Saída 

2.1 Conceitos básicos de Interface Homem Máquina (IHM) 
2.2 Características de entrada e saída 
2.3 Módulos de entrada e saída 

 
UNIDADE III – Linguagem Ladder 

3.1 Lógica de contatos 
3.2 Simbologia 
3.3 Diagramas de contatos em Ladder 
3.4 Instalação e programação 

 
UNIDADE IV – Projetos com CLP 

4.1 Projeto e programação para acionamentos 
4.2 Projeto e programação para controle de processo industrial 
4.3 Introdução aos sistemas supervisórios 

 
UNIDADE V - Controle de Processos Industriais 

5.1 Tipos de processos industriais 
5.2 Formas de controle e aplicações
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