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Disciplina: Automação Industrial 

Vigência: a partir de 2027/1 Período Letivo: 4º ano 

Carga horária total: 90 horas Código: TEC.5330 

Ementa: Estudo dos conceitos fundamentais de controladores lógicos programáveis, 
sua arquitetura, interfaces de entrada e saída e inserção na indústria 4.0. Análise de 
portas lógicas, tabelas verdade e programação em linguagem ladder. Compreensão de 
malhas de controle abertas e fechadas em sistemas On-Off, P, PI e PID. 
Desenvolvimento de projetos com inversores de frequência, interfaces homem-máquina 
e redes industriais aplicados à refrigeração e climatização. 
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UNIDADE I - Introdução aos controladores lógicos programáveis 

1.1 Controladores Lógicos Programáveis (CLP) 
1.2 Aplicações do CLP 
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2.1 Conceitos básicos 
2.2 Entradas e saídas digitais 
2.3 Entradas e saídas analógicas 
 

UNIDADE III - Portas lógicas 
3.1 Tabela verdade 
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XOR, XNOR) 
 

UNIDADE IV - Linguagem ladder 
4.1 Lógica de contatos 
4.2 Simbologia 
4.3 Linguagem Ladder 
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analógica 
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UNIDADE V - Controle automático de processos 
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6.1 Aplicação de controle de inversor de frequência 
6.2 Emprego de interface homem-máquina (IHM) 
6.3 Conceitos básicos de redes industriais 
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