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DISCIPLINA: Converséo de Energia

Vigéncia: a partir de 2007/1 Periodo Letivo: 6° semestre

Carga Horaria Total: 90h Cdodigo: EE.411

Ementa: Circuitos magnéticos. Transformadores. Principios de conversdo
eletromecanica de energia. Maquinas de corrente continua, sincronas e
assincronas em regime permanente.

Conteudos

UNIDADE I - Circuitos Magnéticos (3 h-a)

1.1 Fluxo, densidade de fluxo magnético

1.2 Histerese e curva de magnetizacdo normal

1.3 Circuito magnético, suas variaveis e parametros

1.4 Corrente de excitacdo alternada em nucleos ferromagnéticos
sem entreferro

1.5 Fluxo concatenado e indutancia

1.6 Energia armazenada no campo magnético

1.7 imas permanentes

UNIDADE Il - Transformadores (18 h-a)

2.1 Aspectos gerais

2.2 Tipos e construcdo de transformadores

2.3 O transformador ideal

2.4 Teoria, relacdes basicas e circuito equivalente do transformador
2.5 O sistema por unidade

2.6 Regulacao de transformacao e rendimento

2.7 Transformadores reguladores de tenséo e de angulo de fase
2.8 Autotransformador

2.9 Transformadores trifasicos

2.10 Transformacéo trifasica com o uso de dois transformadores
2.11 Operacao de transformadores em paralelo

2.12 Transformadores de multiplos enrolamentos

UNIDADE llI - Principios de Conversao Eletromecanica de Energia (12 h-a)

3.1 Sistemas magnéticos com excitacdo unica
3.2 Sistemas magnéticos com dupla excitacao
3.3 Sistemas com imas permanentes

UNIDADE IV - Fundamentos de Maquinas de Corrente Continua (6 h-a)

4.1 A maquina linear — um exemplo

4.2 Analise de transitdrios em uma maquina linear
4.3 Andlise de comutacao

4.4 Problemas relacionados a comutagéo

4.5 Tensdao e torque induzidos
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4.6 Aspectos construtivos
4.7 Fluxo de poténcia e perdas

UNIDADE V - Geradores de Corrente Continua (9 h-a)
5.1 Circuito equivalente
5.2 Curva de magnetizacéo
5.3 Gerador com excitacao independente
5.4 Gerador com excitagcao em paralelo
5.5 Gerador com excitacao série
5.6 Gerador com excitagao composta
5.7 Operacao de geradores CC em paralelo

UNIDADE VI - Motores de Corrente Continua (9 h-a)
6.1 Circuito equivalente
6.2 Motores de excitacdo independente e paralelo
6.3 Motor de imas permanentes
6.4 Motor de excitacdo composta
6.5 Motores de partida
6.6 Formas de controle de motores CC
6.7 Célculo de rendimento

UNIDADE VII - Fundamentos de maquinas CA (15 h-a)
7.1 Campo magnético girante
7.2 Distribuicao de forga magnetomotriz e fluxo
7.3 Tenséao induzida
7.4 Enrolamentos distribuidos
7.5 Torque induzido
7.6 Fluxo de poténcia e perdas

UNIDADE VIII - Geradores Sincronos (15 h-a)
8.1 Construcéo de geradores sincronos
8.2 Velocidade de rotacao
8.3 Tenséo induzida interna
8.4 Circuito equivalente
8.5 Diagrama fasorial
8.6 Poténcia e torque
8.7 Medic&o de parametros
8.8 Operacao isolada de geradores sincronos
8.9 Operacao em paralelo de geradores sincronos
8.10 Transitérios em geradores sincronos
8.11 Valores nominais

UNIDADE IX - Motores Sincronos (9 h-a)
9.1 Construcao de motores sincronos
9.2 Operacao em regime permanente
9.3 Partida
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9.4 Valores nominais

UNIDADE X - Motores de Inducéo Trifasicos (18 h-a)
10.1 Construgéo do motores de indugéo
10.2 Conceitos basicos
10.3 Circuito equivalente
10.4 Poténcia e torque
10.5 Caracteristica torque x velocidade
10.6 Operacao em regime permanente
10.7 Determinagéo de parametros
10.8 Geradores de inducao
10.9 Valores nominais

UNIDADE XI - Motores de Indugdo Monofésicos e Especiais (6 h-a)
11.1. O motor universal
11.2. Introdugdo ao motor de indugdo monofasico
11.3. Partida de motores de indu¢cdo monofasicos
11.4. Modelo de circuito de motores de indu¢cdo monoféasicos
11.5. Outros tipos de motores
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